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公司⾃自2008年年成⽴立以来，汇聚了了业内优秀⼈人才,秉承“ 品质源于责任，细节决定成败” 的经营理理念，形成了了以步进电机为基础
的精密运动控制系列列产品，客户遍布全球，在欧美市场已有相当知名度。产品⼴广泛使⽤用于医疗诊断设备、⽣生命科学仪器器、实验
室⾃自动化、机器器⼈人 、流体控制、半导体及精密电⼦子⽣生产设备，各类⼯工业⾃自动化设备。

公司在江苏常州和美国加州设有⽣生产基地，在美国和德国设有技术研究服务中⼼心，以快速响应客户要求。 

公司采⽤用ISO9001质量量体系，公司所有产品符合RoHS要求。

如需了了解更更多产品信息，可查阅我司⽹网站：

www.dingsmotion.com

或联系鼎智当地的销售代表和技术⽀支持

机电

DINGS' ELECTRICAL & MECHANICAL Co., Ltd.

http://www.dingsmotion.com
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产品

本公司发货时提供产品质量量合格证。客户根据技术条件、图纸或相关要求检测电机。

本公司的产品保证期为⼀一年年（从出⼚厂之⽇日开始计算），客户需参照产品使⽤用说明书正确合理理
储存、使⽤用产品。

如果在规定的使⽤用寿命或保证期内，因为我司产品质量量问题发⽣生损坏或不不能正常⼯工作，本
公司将予以免费的维修。

1. 超过保质期；（铭牌丢失或⼈人为破坏则默认为超过保质期）
2. 使⽤用不不当造成损坏；
3. ⼈人为破坏；
4. 经⾮非本公司拆卸、维修过的产品；
5. 故障由⾃自然灾害等不不可抗拒因素所致。
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电机

DINGS’丝杆步进电机系列列产品提供了了简单有效的直线运动⽅方案，简化了了从旋转运动到直线运动

的转化过程，它将运动的转换过程在电机本体完成，不不再需要⽪皮带、⻮齿轮⻮齿条、联轴器器和其他

机械部件来实现旋转运动到直线运动的转换，⼤大⼤大节省了了零部件的采购成本和系统组装时间，

有效解决了了因多次转接造成的精度损失，提⾼高了了结构空间的利利⽤用率和定位精度。我司的产品结

构简单、紧凑，适⽤用于500mm⾏行行程内运⾏行行，步进分辨率最⼩小为0.001 5mm，推⼒力力最⼤大可达200

多公⽄斤⼒力力。

更更多客户化定制如防⽔水防尘、⾼高重复定位精度、加装刹⻋车、编码器器、滚珠丝杆、空⼼心轴等要求，请联

系公司销售代表。
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合 电机

混合丝杆步进电机有六种尺⼨寸，外形尺⼨寸从20mm⾄至86mm，每⼀一尺⼨寸有三种结构可选:外部驱

动式、贯通轴式和固定轴式。从0.001 5mm/步到0.1 27mm/步，有多种步⻓长可选。电机最⼤大推

⼒力力可达 2270N。全系列列电机可选配编码器器。
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A-2

 1 7N21 1 5K4-101 .6TMSEK2

 42系列列混合式丝杆步进电机
 贯通轴式电机
 2相1 .8度
 单叠厚
 1 .5 A/相
 “ K”  Lead (0.1 ˝/2.54 mm)
 4 线
 丝杆⻓长度: 1 01 .6 mm
 特氟⻰龙涂层
 标准末端公制加⼯工
 标准法兰螺⺟母
 EK2单端编码器器，192线分辨率

17 N 2 1 15 K 4 101.6 T M EK2
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11

8
20

11
28

14
35

17
42

23
57

34
86

1 电机尺⼨寸
  代码
  电机尺⼨寸 (mm)
2  电机类型
  E = 外部驱动式
  N = 贯通轴式
  C = C型固定轴式
  K = K型固定轴式
3 电机步距⻆角
  2 = 2相1.8°
  4 = 2相0.9°
  3 = 3相1.2°
  5 = 5相0.72°
4  电机⻓长度/厚度
  1 = 单叠厚
  2 = 双叠厚
5 额定电流/相
  XX = X.X (A)/相
6  丝杆导程代码

7  引出线根数 
  4 = 4线
  6 = 6线
  8 = 8线
8  丝杆⻓长度/⾏行行程
  XXX = XXX mm 丝杆⻓长度
      （外部驱动式/贯通轴式电机）
  XXX = X.XX 英制⾏行行程
  (固定轴式电机)

 9 丝杆表⾯面处理理
  T = 特氟⻰龙涂层
  S = ⽆无涂层
10 末端加⼯工
  M = 公制
  U = 英制
  S = 光轴
  C = 客户定制
  N = ⽆无加⼯工
11 螺⺟母类型
  S = 标准法兰螺⺟母
  A = 消隙螺⺟母
  C = 客户定制
12  编码器器的选择
  EKX = Encoder (XX = 配置编码器器)
  P = ⼩小⼿手轮
  B = 刹⻋车
  X = 后出轴 
  R = 编码器器预留留安装孔和轴
  C = 客户定制 
  N = 后端部⽆无加⼯工
13 定制序列列号

001
13

S
12
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A-3

20

Φ3.5
(0.138˝)

Φ4.77
(0.188˝)

Φ5.56
(0.218˝)

Φ6.35
(0.25˝)

Φ9.525
(0.375˝)

Φ10
(0.394˝)

Φ15.875
(0.625˝)

Φ8
(0.315˝)

电机

电机

28 35 42 57 86

AL

AA

A

B

D

F

H

J

K

L

P

Q

R

S

U

UA

V

W

X

Y

Z

AF

AB

G

M

T

0.000063˝ 
(0.001588)
0.00012˝
(0.003048)
0.000125˝ 
(0.003175)
0.00024˝ 
(0.006096)
0.00025˝ 
(0.00635)
0.0003125˝ 
(0.0079375)
0.000417˝ 
(0.010583)
0.00048˝
(0.012192)
0.0005˝
(0.0127)
0.000625˝ 
(0.015875)
0.000833˝ 
(0.021167)
0.00096˝ 
(0.024384)
0.001˝ 
(0.0254)
0.00125˝
(0.03175)
0.001665˝ 
(0.042291)
0.0016667˝
(0.042333)
0.001875˝ 
(0.047625)
0.00192˝ 
(0.048768)
0.002˝ 
(0.0508)
0.0025˝ 
(0.0635)
0.005˝ 
(0.127)
0.00015 
(0.000059˝)
0.005
(0.000197˝)
0.01 
(0.000394˝)
0.02 
(0.000787˝)
0.04 
(0.001575˝)

0.024˝
(0.6096)

0.048˝
(1.2192)

0.3
(0.0118˝)
1.0
(0.0394˝)
2.0
(0.0787˝)
4.0
(0.1575˝)
8.0
(0.3150˝)

0.0125˝
(0.3175)

0.025˝
(0.635)

0.05˝
(1.27)

0.1˝
(2.54)

0.2˝
(5.08)

0.4˝
(10.16)

0.024˝
(0.6096)

0.048˝
(1.2192)
0.05˝
(1.27)
0.0625˝
(1.5875)

0.096˝
(2.4384)
0.1˝
(2.54)
0.125˝
(3.175)

0.192˝
(4.8768)

0.25˝
(6.35)
0.333˝
(8.4582)
0.3333˝
(8.4667)

0.384˝
(9.7536)

0.5˝
(12.7)

1.0
(0.0394˝)

0.025˝
(0.635)

1.27
(0.05˝)
0.0625˝
(1.5875)
0.083˝
(2.1167)

0.1˝
(2.54)
0.125˝
(3.175)
0.167˝
(4.2333)

0.2˝
(5.08)
0.25˝
(6.35)

0.375˝
(9.525)
0.384˝
(9.7536)
0.4˝
(10.16)
0.5˝
(12.7)
1˝
(25.4)

0.1˝
(2.54)
0.125˝
(3.175)

0.2˝
(5.08)
0.25˝
(6.35)

0.5˝
(12.7)
1˝
(25.4)

2.0
(0.0787˝)

0.083˝
(2.1167)

2.0*
(0.0787˝)
4.0*
(0.1575˝)
8.0*
(0.3150˝)

0.096˝
(2.4384)

0.192˝
(4.8768)

注：[ ]中为公制与英制转换数据，当除不不尽时采⽤用四舍五⼊入保留留四位有效数。

*不不能⽤用于贯通结构及消隙螺⺟母
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A-4

为降低设计的复杂性和成本考虑，选择合适的电机是很重要的。
以下是选择电机的2个简单步骤

电机
下列列图表描述了了电机尺⼨寸⼤大⼩小与最⼤大推⼒力力，及负载上限数值：

电机尺⼨寸（mm） 最⼤大推⼒力力（N） 建议负载上限（N）

混合式丝杆步进电机

20 70 45

28 150 140

35 300 230

42 600 230

57 1300 910

86 2400 2270

随着电机尺⼨寸的增加，电机的输出推⼒力力相应增加。

和

在根据推⼒力力选择合适的电机尺⼨寸后，选择合适的导程还要考虑速度和加速度。

丝杆步进电机的速度与推⼒力力成反⽐比关系，即增加电机的运⾏行行速度，则会相应减少电机的推⼒力力。

为完善电机/丝杆的选择数据，请参考不不同电机尺⼨寸的速度/推⼒力力曲线。

尽管这两个步骤为电机/丝杆的选择提供了了⼀一个基础，但其它变量量也必须考虑：

· ⼯工作周期
· 系统寿命
· 环境因素
· 重复定位精度
· 可接受的背隙
· 加速/减速需求
· 驱动条件
· ⽔水平或是垂直安装

由于许多变量量会影响到电机选型，所以在选型时，强烈烈建议⽤用户在确定⽅方案前，进⾏行行实际测试。

  本⽬目录只提供⼀一个粗略略的选型指南，确定最终⽅方案，请进⼀一步联系本公司销售⼯工程师。

产品 指南
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通过丝杆和螺⺟母将负荷从A点移动到B点是最常⻅见的⼀一种线性运动⽅方式。本章节帮助你理理解丝杆步进电机的相关
概念，从⽽而选择最适合你应⽤用的产品。

⼀一些基本的注意事项如下：

1 . 系统的负荷是多少？

2. 从A点到B点的速度要求？

3. ⾏行行程⻓长度？

4. 系统的精度要求？

5. 从A点到B点的时间要求？

6. 系统的重复定位精度要求？

7. ⽔水平还是垂直负荷？

每转前进的距离。所有螺杆都⽤用导程列列举，导程=节距x螺纹头数

⽛牙和⽛牙之间的距离。在多头螺纹中，节距=导程÷ 螺纹头数

基于导程得出的实际位置与理理论位置的偏差波动。

实际值和理理论值的接近程度。

在特定条件下，电机被指令到同⼀一⽬目标的位置范围的⼀一致程度。

用

垂直负荷下需要考虑电机失电后的⾃自滑现象，必要时需考虑安装刹⻋车装置以作保护。垂直负荷下还应将负荷本身重量量

考虑在负载计算中。⽔水平应⽤用丝杆不不能承受悬挂负载。

电机以安装⽌止⼝口为基准固定， 缓慢转动丝杆，测量量丝杆全⻓长任意位置的径向跳动量量。此定义只⽤用于外驱电机。

对丝杆具有拉伸作⽤用的负荷为张紧负荷。对丝杆具有挤压作⽤用的负荷为压紧负荷。根据负荷的⼤大⼩小来设计组装

丝杆。

和

当电机运⾏行行频率接近电机固有振荡频率，就会产⽣生共振，并发出较⼤大噪⾳音。1 .8度步距⻆角的混合式电机共振频率

⼀一般在200PPS 左右。微步驱动可以改善低频共振现象。

电机
     A. 外部驱动式 
     B. 贯通轴式
     C. C型固定轴式
     D. K型固定轴式

A. B. C. D.
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步进电机没有通电的情况下，定⼦子锁住转⼦子的⼒力力矩。

是指⽤用来运⾏行行步进电机的电⽓气控制装置，包括电源、逻辑程序器器、开关元件及确定步进速率的变频脉冲源。

在⼀一定步进速率下电机所产⽣生的⼒力力矩。动态⼒力力矩可由PULL IN(牵⼊入)⼒力力矩或PULL OUT（牵出）⼒力力矩所表示。

步进电机通以额定电流但没有转动时，定⼦子锁住转⼦子的⼒力力矩。

物体对加速度或减速的惯性测量量值。此处⽤用于指电机所要移动负载的惯性，或电机转⼦子的惯性。

转⼦子每旋转⼀一个步距⻆角，使丝杆所产⽣生的线性⾏行行程。

温升是电机与环境的温度差，是由电机发热引起的。运⾏行行中电机铁芯处在交变磁场中会产⽣生铁损，绕组通电后会产⽣生

铜损，还有其它杂散损耗等，都会使电机温度升⾼高。是电机设计及运⾏行行中的⼀一项重要指标。

电机进⾏行行完整的⼀一步所要求的时间。

是指电动机转⼦子按从⼀一个单拍励磁位置到下⼀一个单拍励磁位置的转动。对于旋转电机步进为转⼦子所转过的⻆角度，对于

直线电机步进为直线距离。

是指当空载状态下的步进电机的相邻两相绕组被先后单拍励磁时，它的轴按步进序列列运⾏行行⼀一步所能转过的⻆角位移。即

转⼦子所⽣生产的每⼀一步旋转的⻆角度，测量量单位为度（° ）

阻⼒力力⼒力力矩和惯性⼒力力矩之和。

在规定驱动条件下，步进电机在给定脉冲频率下运⾏行行，不不丢步时转轴上所能承受的最⼤大负载转矩。

必须克服转⼦子惯量量的加速转矩，以及加速时固定连接的外接负载和各种摩擦转矩。因此，牵⼊入⼒力力矩通常⼩小于牵出⼒力力

矩。

有⽤用功率对驱动功率的⽐比值。

电机每接收⼀一个脉冲电机轴伸出距离。
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径向负荷是指与丝杆中⼼心轴线垂直的负载。
⼀一般情况下请避免这样的设计，除⾮非有线导轨作⽀支撑。

（避免或最⼩小化）

轴向负荷是指与丝杆中⼼心轴线平⾏行行的负载。

丝杆静⽌止状态下可承受的最⼤大推⼒力力。

丝杆处于运动状态下可承受的最⼤大推⼒力力。

反向驱动⼒力力是指轴向施加的可使螺⺟母或丝杆旋转的推拉⼒力力。⼀一般来说，丝杆效率⼤大于50%就可能产⽣生反推，丝杆效率
低于35%可⾃自锁。垂直负荷系统须考虑⾃自锁（反推⼒力力）。

驱动丝杆系统所需要的⼒力力矩，包括：
1 . 惯性扭矩
2. 摩擦阻⼒力力矩
3. 负载⼒力力矩

螺⺟母材料料通常含有⾃自润滑材料料,且⼯工⼚厂在出⼚厂时已经涂覆特殊润滑剂，⽤用户⽆无需添加其他润滑剂。涂覆铁氟⻰龙材料料的丝
杆系统⼀一般不不需要润滑剂 。

标准公英制螺纹或按客户要求定制，具体请与公司的技术⽀支持⼯工程师确认。

（最佳⽅方式）
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丝杆端部的安装和固定⽅方式很⼤大程度上影响了了系统的性能。

当丝杆受挤压负载时，若负载⼤大于丝杆的弹性⽀支撑能⼒力力时，丝杆会由于弯曲或膨胀⽽而失效。

临界速度是指丝杆到达第⼀一次谐振频率时的旋转速度，在这个速度下，丝杆会变形扭曲，系统会振动⽽而变
得不不稳定。

⼏几个变量量会影响系统的临界速度 
1 . 导程
2. 转速
3. 端部固定⽅方式
4. 轴向负荷
5. 螺杆直径
6. 轴向受⼒力力⽅方式（张紧或压缩）

下图的⼀一个例例⼦子表示直径19.05mm，⻓长1778mm的丝杆的临界转速为700RPM。

 弱 

 中等 

 较佳 

 最佳

 0.32 

 1.0 

 1.55 

 2.24

 0.25 

 1.0 

 2.0 

 4.0
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背隙是丝杆和螺⺟母静⽌止时两者轴向的相对可移动
量量，随着⼯工作时间的增加，由于磨损也会导致背
隙增加。背隙的补偿或校正可由消隙螺⺟母来实
现。当需要双向定位时，消隙是需要被关注的。
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电机

电机

电机 电机

→
伸

出
 C

W
→

→
收

回
 C

C
W

→

红

N  S

绿/白

红/白

绿+V +V

Q2Q1

Q4Q3

Q6
+V

Q5

Q8Q7

红

黑

红/白 白
绿 绿/白

N  S

Q1 Q4Q3Q2

双极性 Q2-Q3 Q1-Q4 Q6-Q7 Q5-Q8

单极性 Q1 Q2 Q3 Q4

步数

1 ON Off ON Off

2 Off ON ON Off

3 Off ON Off ON

4 ON Off Off ON

5 ON Off ON Off

在相序转换中插⼊入⼀一个off状态可实现半步步进
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 除⾮非另有注明，本公司所有丝杆为303精密冷轧不不锈钢

 可选特氟⻰龙涂覆

  0.1 8mm/300mm
 

 
 0.2mm/300mm 

 
 35% 85%取决于导程和是否使⽤用消隙螺⺟母。

 -20℃ 55℃

 常温下贮存，相对空⽓气湿度不不⼤大于75%，清洁，通⻛风良好，且不不能含有腐蚀性⽓气体。

 ⼀一般0.02mm左右

 包含丝杆、电机其他机械部件的背隙总和 

 带⾃自润滑材料料的POM
                                          （消隙螺⺟母同样材质）

 取决于负载、速度和环境，⼀一般为数百万次循环
                                          

 鼎智的丝杆电机都由⾼高品质的材料料制成。但是由于每个应⽤用的环境不不同，具体使⽤用寿命建议由⼯工程试验验证。

更更多信息，请联系您当地的鼎智销售（参考封底）

产品 用

Administrator
打字机
返回目录

Administrator
高亮
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REVISION

REV. DATE DESCRIPTION DRAWN BY
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D

Linear Actuator

常州市鼎智机电有限公司
DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期 线性步进电机

技术规格书
SpecificationUNLESS OTHERWISE SPECIFIED:

其余未注事项：

尺寸单位为毫米（mm). 

未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计

角度 ±1°
视图 重要尺寸 ▲

何超
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REV. DATE DESCRIPTION DRAWN BY

D

E

F
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D

Linear Actuator

常州市鼎智机电有限公司
DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期 线性步进电机

技术规格书
SpecificationUNLESS OTHERWISE SPECIFIED:

其余未注事项：

尺寸单位为毫米（mm). 

未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计

角度 ±1°
视图 重要尺寸 ▲

何超

0.138 3.5 0.0118 0.3 AF 0.0015

0.138 3.5 0.024 0.6096 AA 0.003

0.138 3.5 0.0394 1.0 AB 0.005

0.138 3.5 0.048 1.2192 B 0.0061

0.138 3.5 0.0787 2.0 G 0.01

0.138 3.5 0.1575 4.0 M 0.02

0.138 3.5 0.315 8.0 T 0.04

电机
电 电 电 电 电机 电机

8-2105 2.5 0.5 5.1 1.5 51 4 27.2

8-2205 4.4 0.5 8.8 2.7 74 4 38.1

* 当除不不尽时， 采⽤用四舍五⼊入

注：电机绝缘等级B,温升80℃，使⽤用环境温度-20℃~55℃

*电机绕组参数及丝杆⻓长度可根据客户要求定制

20系列列混合式丝杆步进电机是产品中最⼩小的混合式丝杆步
进电机。为⼯工程师提供了了⼀一个在有限空间实现精密传动的有
效⽅方案。它的最⼤大推⼒力力可达45N。

电机

所有图纸为第⼀一视⻆角——符合ISO标准（3D模型可提供）

电机

合 电机

Administrator
打字机
返回目录
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REV. DATE DESCRIPTION DRAWN BY
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Linear Actuator

常州市鼎智机电有限公司
DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期 线性步进电机

技术规格书
SpecificationUNLESS OTHERWISE SPECIFIED:

其余未注事项：

尺寸单位为毫米（mm). 

未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计

角度 ±1°
视图 重要尺寸 ▲

何超
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REVISION

REV. DATE DESCRIPTION DRAWN BY

D
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D

Linear Actuator

常州市鼎智机电有限公司
DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期 线性步进电机

技术规格书
SpecificationUNLESS OTHERWISE SPECIFIED:

其余未注事项：

尺寸单位为毫米（mm). 

未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计

角度 ±1°
视图 重要尺寸 ▲

何超
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REVISION

REV. DATE DESCRIPTION DRAWN BY

D

E

F
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D

Linear Actuator

常州市鼎智机电有限公司
DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期 线性步进电机

技术规格书
SpecificationUNLESS OTHERWISE SPECIFIED:

其余未注事项：

尺寸单位为毫米（mm). 

未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计

角度 ±1°
视图 重要尺寸 ▲

何超

电机

更更多⾏行行程规格，可联系我司销售⼯工程师

合 电机
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DINGS' MOTION
TITLE:SpecificationUNLESS OTHERWISE SPECIFIED:

▲

Standard motor
   标准电机
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DINGS' MOTION
TITLE:SpecificationUNLESS OTHERWISE SPECIFIED:

▲

Standard motor
   标准电机

电机

11.20 9.00 1 0

14.90 12.70 5 0

21.10 19.05 11 0

27.60 25.40 17 6

34.00 31.80 24 13

40.30 38.10 30 19

合 电机
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A-15 以上曲线是⽤用DS-2422-001双极性恒流斩波步进驱动，在24Vdc条件下进⾏行行测试的。不不同测试条件与运⾏行行⼯工况将导致性能有所差异，合理理
的加减速将有助于提⾼高电机性能，此处供作参考。建议空载⼒力力控制在电机推⼒力力50%及以内。

T(mm/s)
M(mm/s)
G(mm/s)
B(mm/s)
AB (mm/s)
AA (mm/s)
AF(mm/s)

8.0
4.0
2.0
1.2
1.0
0.6
0.3
60
200

24.0
12.0
6.0
3.7
3.0
1.8
0.9
180
600

40.0
20.0
10.0
6.1
5.0
3.1
1.5
300
1000

60.0
30.0
15.0
9.1
7.5
4.6
2.3
450
1500

80.0
40.0
20.0
12.2
10.0
6.1
3.0
600
2000

100.0
50.0
25.0
15.2
12.5
7.6
3.8
750
2500

N lbs
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T(mm/s)
M(mm/s)
G(mm/s)
B(mm/s)

AA (mm/s)
AF(mm/s)

8.0
4.0
2.0
1.2

0.6
0.3
60
200

24.0
12.0
6.0
3.7

1.8
0.9
180
600

40.0
20.0
10.0
6.1

3.0
1.5
300
1000

60.0
30.0
15.0
9.1

4.6
2.3
450
1500

80.0
40.0
20.0
12.2

6.1
3.0
600
2000

100.0
50.0
25.0
15.2

7.6
AB (mm/s) 1.0 3.0 5.0 7.5 10.0 12.5

3.8
750
2500

N lbs

合 电机
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0.188 4.77 0.0125 0.3175 AL 0.0016

0.188 4.77 0.025 0.635 A 0.0032

0.188 4.77 0.05 1.27 D 0.0063

0.218 5.56 0.096 2.4384 J 0.0122

0.188 4.77 0.1 2.54 K 0.0127

0.218 5.56 0.192 4.8768 Q 0.0244

0.188 4.77 0.2 5.08 R 0.0254

0.188 4.77 0.4 10.16 X 0.0508

电机

28系列列混合式丝杆步进电机体积⼩小，性能强，特别适⽤用于那
些需要在极其有限的空间内实现⾼高性能和⻓长寿命应⽤用场合，
最⼤大推⼒力力可达140N。

* 当除不不尽时， 采⽤用四舍五⼊入

电机

所有图纸为第⼀一视⻆角——符合ISO标准（3D模型可提供）

REVISION

REV. DATE DESCRIPTION DRAWN BY

D
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C C

D

Linear Actuator

常州市鼎智机电有限公司
DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期 线性步进电机

技术规格书
SpecificationUNLESS OTHERWISE SPECIFIED:

其余未注事项：

尺寸单位为毫米（mm). 

未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计

角度 ±1°
视图 重要尺寸 ▲

何超
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合 电机

电机
电 电 电 电 电机 电机

11-2105 4.5 0.5 9.1 6.0 117 4 33.5

11-2110 2.2 1.0 2.1 1.5 117 4 33.5

11-2209 3.9 0.95 4.1 4.0 173 4 45

11-2216 2.4 1.6 1.5 1.3 173 4 45
注：电机绝缘等级B,温升80℃，使⽤用环境温度-20℃~55℃

*电机绕组参数及丝杆⻓长度可根据客户要求定制
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电机

更更多⾏行行程规格，可联系我司销售⼯工程师

REVISION
REV. DATE DESCRIPTION DRAWN BY

D

E

F

C C

D

Linear Actuator

常州市鼎智机电有限公司

DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期 线性步进电机

技术规格书

SpecificationUNLESS OTHERWISE SPECIFIED:其余未注事项：
尺寸单位为毫米（mm). 
未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计
角度 ±1°

视图 重要尺寸▲

何超
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电流:1.0A

LABEL
11E2110D4-80SNSN-001 

DINGS' MOTION
制 单号
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LEAD WIRE CONFIGURATION
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TECHNICAL PARAMETERS
Motor's phase 电机相数 2 

Step angle 步 1.8
Rated voltage 定电压 2.1 V

Rated curren/phase 定相电流 1.0 A
Resistance/phase 相电 2.1Ω±10%
Inductance/phase 相电感 1.2mH 20%

Linear travel per step 步 0.00635mm/step
Lead diameter 杆外径 Φ4.77mm

Lead screw lead 杆导 1.27mm
Insulation calss B

Insuration resistance 电 100MΩ(500VDC)
Heat rise 温升 80℃

Motor weight 电机 0.18 kg

REVISION

REV. DATE DESCRIPTION DRAWN BY

Winding excited sequence 
电机 电  

CW 时 →
A+ + -
A- - +
B+ - +
B- + -

CCW 时 ←

D

E

F

C

1 2 3 4

B

A

321 5

C

D

4 6 7 8

A

B

Linear Actuator

11E2110D4-80SNSN-001
MFG'D   工

A3

SHEET 1 OF 1SCALE:

DWG NO.

TITLE:

DATE 日期 性步 电机

技术 格书
Specification

2016.04.25

UNLESS OTHERWISE SPECIFIED:
其余未注事
DIMENSIONS ARE IN MILLIMETERS
尺寸单位为毫 mm). 
TOLERANCES AS BELOW:
未注公差按以下标准

毫  mm寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        

DRAWN 

ANGLE  ±1° 度 ±1°

.X ±0.04 X. ±1
.XX ±0.01

.XXX ±0.005
.XXXX ±0.0005

.X ±0.25
.XX ±0.13

.XXX ±0.013

图 尺寸 ▲

何

常州市 智机电有 公司
DINGS' MOTION深圳德力电子
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合 电机

A-18

电机

15.70 12.70 1.0 0.0

22.10 19.05 7.4 0.0

28.40 25.40 13.7 4.0

34.80 31.80 20.1 10.4

41.10 38.10 26.4 16.8

53.80 50.80 39.0 29.4

66.50 63.50 52.7 42.1

尺寸A

22.1 11

D

E

F

C C

D

28固定轴电机

常州市鼎智机电有限公司

DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期

UNLESS OTHERWISE SPECIFIED:
其余未注事项：
尺寸单位为毫米（mm). 
未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计
角度 ±1°

视图 重要尺寸▲
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尺寸A

22.1 11

D

E

F

C C

D

28固定轴电机

常州市鼎智机电有限公司

DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期

UNLESS OTHERWISE SPECIFIED:
其余未注事项：
尺寸单位为毫米（mm). 
未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计
角度 ±1°

视图 重要尺寸▲
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合 电机
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A-19 以上曲线是⽤用DS-2422-001双极性恒流斩波步进驱动，在24Vdc条件下进⾏行行测试的。不不同测试条件与运⾏行行⼯工况将导致性能有所差异，合理理
的加减速将有助于提⾼高电机性能，此处供作参考。建议空载⼒力力控制在电机推⼒力力50%及以内。

N lbs

N lbs

4.4

8.8

26.4

22

4.9

2.4

24.4

6.4
4.8
2.4

48.8

24.4

6.4

合 电机
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合 电机

A-20

35系列列混合式丝杆步进电机拥有许多专利利设计，产品性能
更更⾼高，为众多线性运动的应⽤用领域提供了了新颖的解决⽅方案，
最⼤大推⼒力力可达230N。

电机

电机
电 电 电 电 电机 电机

14-2105  6.6 0.5  13.2  14.0 189 4 33.6

14-2110  3.3 1.0  3.5  3.6 189 4 33.6

14-2115  2.2 1.5  1.8  1.9 189 4 33.6

14-2205  12.0 0.5  24.0  29.0 210 4 45.6

14-2210  6.0 1.0  6.0  7.2 210 4 45.6

14-2215  4.0 1.5  2.7  3.2 210 4 45.6

 

0.25 6.35 0.024 0.6096 AA 0.003 0.0015

0.25 6.35 0.0394 1.0 AB 0.005 0.0025

0.25 6.35 0.048 1.2192 B 0.006 0.003

0.25 6.35 0.05 1.27 D 0.0064 0.0032

0.25 6.35 0.0625 1.5875 F 0.0079 0.004

0.25 6.35 0.096 2.4384 J 0.0122 0.0061

0.25 6.35 0.1 2.54 K 0.0127 0.0064

0.25 6.35 0.125 3.175 L 0.0159 0.0079

0.25 6.35 0.192 4.8768 Q 0.024 0.0122

0.25 6.35 0.25 6.35 S 0.0318 0.0159

0.25 6.35 0.333 8.4582 U 0.0423 0.0211

0.25 6.35 0.3333 8.4667 UA 0.0423 0.0212

0.25 6.35 0.384 9.7536 W 0.0488 0.0244

0.25 6.35 0.5 12.7 Y 0.0635 0.0318
* 当除不不尽时， 采⽤用四舍五⼊入

所有图纸为第⼀一视⻆角——符合ISO标准（3D模型可提供）

合 电机

注：电机绝缘等级B,温升80℃，使⽤用环境温度-20℃~55℃

*外部驱动式结构可选择φ 8/φ 9.525mm丝杆装配

*电机绕组参数及丝杆⻓长度可根据客户要求定制

Administrator
打字机
返回目录

Administrator
高亮
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A-21

电机

电机
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REVISION
REV. DATE DESCRIPTION REASONDRAWN BY
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D

Linear Actuator

常州市鼎智机电有限公司

DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期 线性步进电机

技术规格书

SpecificationUNLESS OTHERWISE SPECIFIED:其余未注事项：
尺寸单位为毫米（mm). 
未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计
角度 ±1°

视图 重要尺寸▲

何超
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REVISION
REV. DATE DESCRIPTION REASONDRAWN BY

D

E

F
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D

Linear Actuator

常州市鼎智机电有限公司

DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期 线性步进电机

技术规格书

SpecificationUNLESS OTHERWISE SPECIFIED:其余未注事项：
尺寸单位为毫米（mm). 
未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计
角度 ±1°

视图 重要尺寸▲

何超
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1.8 0.2

8 

 150 1 

 26 0.2 

 35 

3
2
0
2
0

4
 le
a
d
s

A
W
G
 #
2
6

 6
 

 4-M3 4Min 

 2
2
 -0 0
.0
5 

REVISION
REV. DATE DESCRIPTION DRAWN BY
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F
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D

Linear Actuator

常州市鼎智机电有限公司

DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期 线性步进电机

技术规格书

SpecificationUNLESS OTHERWISE SPECIFIED:其余未注事项：
尺寸单位为毫米（mm). 
未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计
角度 ±1°

视图 重要尺寸▲

何超

更更多⾏行行程规格，可联系我司销售⼯工程师

合 电机



DINGS' ELECTRICAL & MECHANICAL Co., Ltd.

www.dingsmotion.com

合 电机

A-22

电机
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REVISION
REV. DATE DESCRIPTION REASONDRAWN BY
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D

Linear Actuator

常州市鼎智机电有限公司

DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期 线性步进电机

技术规格书

SpecificationUNLESS OTHERWISE SPECIFIED:其余未注事项：
尺寸单位为毫米（mm). 
未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计
角度 ±1°

Standard motor
标准电机

视图 重要尺寸▲

何超
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REVISION
REV. DATE DESCRIPTION REASONDRAWN BY

D

E

F

C C

D

Linear Actuator

常州市鼎智机电有限公司

DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期 线性步进电机

技术规格书

SpecificationUNLESS OTHERWISE SPECIFIED:其余未注事项：
尺寸单位为毫米（mm). 
未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计
角度 ±1°

Standard motor
标准电机

视图 重要尺寸▲

何超

0.50 (12.70) 35.70

单叠厚电机      
33.6mm

双叠厚电机
45.6mm

0.75       (19.05) 42.05

1.00 (25.40) 48.40

1.25 (31.80) 54.80

1.50 (38.10) 61.10

2.00 (50.80) 73.80

2.50 (63.50) 86.50

合 电机
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A-23

12.70 18.70   4.30   1.30
19.05 25.05 10.65   7.65
25.40 31.40 17.00 14.00
31.75 37.75 23.35 20.35
38.10 44.10 29.70 26.70
50.80 56.80 42.40 39.40
63.50 69.50 55.10 52.10

合 电机

电机
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合 电机

A-24 以上曲线是⽤用DS-2422-001双极性恒流斩波步进驱动，在24Vdc条件下进⾏行行测试的。不不同测试条件与运⾏行行⼯工况将导致性能有所差异，合理理
的加减速将有助于提⾼高电机性能，此处供作参考。建议空载⼒力力控制在电机推⼒力力50%及以内。

N lbs

77

55

N lbs

合 电机
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合 电机

A-25

N lbs

N lbs

77

55

以上曲线是⽤用DS-2422-001双极性恒流斩波步进驱动，在24Vdc条件下进⾏行行测试的。不不同测试条件与运⾏行行⼯工况将导致性能有所差异，合理理
的加减速将有助于提⾼高电机性能，此处供作参考。建议空载⼒力力控制在电机推⼒力力50%及以内。

合 电机
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A-26

 0.25  6.35  0.024  0.6096 AA  0.003  0.0015
0.25 6.35 0.0394 1.0 AB 0.005 0.0025

 0.25  6.35  0.048  1.2192 B  0.006  0.003
 0.25  6.35  0.05  1.27 D  0.0064  0.0032
 0.25  6.35  0.0625  1.5875 F  0.0079  0.004

0.31 8.00 0.083 2.1167 H 0.0106 0.0053
 0.25  6.35  0.096  2.4384 J  0.0122  0.0061
 0.25  6.35  0.1  2.54 K  0.0127  0.0064

0.25 6.35 0.125 3.175 L 0.0159 0.0079
0.25 6.35 0.192 4.8768 Q 0.024 0.0122

 0.25  6.35  0.25  6.35 S  0.0318  0.0159
0.25 6.35 0.333 8.4582 U 0.0423 0.0211

 0.25  6.35  0.3333  8.4667 UA  0.0423  0.0212
 0.25  6.35  0.384  9.7536 W  0.0488  0.0244
 0.25  6.35  0.5  12.7 Y  0.0635  0.0318
 0.31  8.00  0.1575  4.0 M*  0.02  0.01
 0.31  8.00  0.315  8.0 T*  0.04  0.02
 0.31  8.00  0.0787  2.0 G*  0.01  0.005

电机 电 电 电 电 电机 电机

17-2105  7.2  0.5 14.4  19.8 254  4  34.1
17-2110  3.6  1.0 3.6  5.0 254  4  34.1
17-2115  2.4  1.5 1.9  2.2 254  4  34.1
17-2205  11.0  0.5 22.0  46.0 386  4  48.1
17-2212  4.5  1.2 3.8  8.0 386  4  48.1
17-2225  2.2  2.5 0.9  1.8 386  4  48.1

42系列列混合式丝杆步进电机，各种专利利设计是产品性能更更
⾼高，并为众多线性运动领域提供了了新颖的解决⽅方案，最⼤大推
⼒力力可达330N。

* 当除不不尽时， 采⽤用四舍五⼊入

 

电机

所有图纸为第⼀一视⻆角——符合ISO标准（3D模型可提供）

合 电机

注：电机绝缘等级B,温升80℃，使⽤用环境温度-20℃~55℃

*外部驱动式结构可选择φ 9.525mm丝杆装配

*电机绕组参数及丝杆⻓长度可根据客户要求定制

*不不能⽤用于贯通结构及消隙螺⺟母

Administrator
打字机
返回目录
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A-27

电机

电机
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REVISION
REV. DATE DESCRIPTION DRAWN BY
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F
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D

Linear Actuator

常州市鼎智机电有限公司

DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期 线性步进电机

技术规格书

SpecificationUNLESS OTHERWISE SPECIFIED:其余未注事项：
尺寸单位为毫米（mm). 
未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计
角度 ±1°

视图 重要尺寸▲

何超
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REVISION
REV. DATE DESCRIPTION REASONDRAWN BY
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D

Linear Actuator

常州市鼎智机电有限公司

DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期 线性步进电机

技术规格书

SpecificationUNLESS OTHERWISE SPECIFIED:其余未注事项：
尺寸单位为毫米（mm). 
未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计
角度 ±1°

视图 重要尺寸▲

何超

合 电机
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合 电机

A-28
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REVISION
REV. DATE DESCRIPTION REASONDRAWN BY

D

E

F
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D

Linear Actuator

常州市鼎智机电有限公司

DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期 线性步进电机

技术规格书

SpecificationUNLESS OTHERWISE SPECIFIED:其余未注事项：
尺寸单位为毫米（mm). 
未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计
角度 ±1°

standard motor
标准电机

视图 重要尺寸▲

何超

电机

0.50 (12.70) 35.70

单叠厚电机      
34.1mm

双叠厚电机
48.1mm

0.75       (19.05) 42.05

1.00 (25.40) 48.40

1.25 (31.80) 54.80

1.50 (38.10) 61.10

2.00 (50.80) 73.80

2.50 (63.50) 86.50

合 电机
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A-29

12.70 18.50   4.10   0.00
19.05 24.85 10.45   5.45
25.40 31.20 16.80 11.80
31.75 37.55 23.15 18.15
38.10 43.90 29.50 24.50
50.80 56.60 42.20 37.20
63.50 69.30 54.90 49.90

电机

合 电机
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合 电机

A-30
*T、M导程为Φ 8mm直径丝杆

N lbs
99

88

66

55

44

PPS

N lbs

Y
W
UA
U

S
Q

L
K

Q

K

L

S

合 电机

以上曲线是⽤用DS-2422-001双极性恒流斩波步进驱动，在24Vdc条件下进⾏行行测试的。不不同测试条件与运⾏行行⼯工况将导致性能有所差异，合理理
的加减速将有助于提⾼高电机性能，此处供作参考。建议空载⼒力力控制在电机推⼒力力50%及以内。
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合 电机

A-31

N lbs

99

88

66

55

44

N lbs

66

*T、M导程为Φ 8mm直径丝杆

合 电机

以上曲线是⽤用DS-2422-001双极性恒流斩波步进驱动，在24Vdc条件下进⾏行行测试的。不不同测试条件与运⾏行行⼯工况将导致性能有所差异，合理理
的加减速将有助于提⾼高电机性能，此处供作参考。建议空载⼒力力控制在电机推⼒力力50%及以内。
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合 电机

A-32

0.315 10.000 0.079 2.0 G 0.01 0.005
 0.375  9.525  0.025 0.6350 A  0.0032  0.0016
 0.375  9.525  0.05 1.27 D  0.0064  0.0032
 0.375  9.525  0.0625 1.5875 F  0.0079  0.004
 0.375  9.525  0.083 2.1167 H  0.0106  0.0053
 0.375  9.525  0.1 2.54 K  0.0127  0.0064
 0.375  9.525  0.125 3.175 L  0.0159  0.0079
 0.375  9.525  0.167 4.2418 P  0.0212  0.0106
 0.375  9.525  0.2 5.08 R  0.0254  0.0127
 0.375  9.525  0.25 6.35 S  0.0318  0.0159
 0.375  9.525  0.375 9.525 V  0.0476  0.0238
 0.375  9.525  0.384 9.7536 W  0.0488  0.0244

0.375 9.525 0.4    10.16 X 0.0508 0.0254
 0.375  9.525  0.5    12.7 Y  0.0635  0.0318
 0.375  9.525  1.0    25.4 Z  0.127  0.0635

电机 电 电 电 电 电机 电机

23-2110  6.4  1.0  6.4  16.4 585  4 45
23-2120  3.2  2.0  1.6  4.1 585  4 45
23-2130  2.1  3.0  0.8  1.7 585  4 45
23-2210  10.8  1.0  11.5  32.0 880  4 65
23-2225  4.2  2.5  2.0  5.2 880  4 65
23-2240  2.4  4.0  0.7  2.0 880  4 65

* 当除不不尽时， 采⽤用四舍五⼊入

57系列列丝杆步进电机具有⾼高性能和较⻓长寿命，可应⽤用在推⼒力力
要求更更⾼高场合，最⼤大推⼒力力可达910N。

 

电机

所有图纸为第⼀一视⻆角——符合ISO标准（3D模型可提供）

合 电机

注：电机绝缘等级B,温升80℃，使⽤用环境温度-20℃~55℃

*外部驱动式结构可选择φ 15.875mm丝杆装配

*电机绕组参数及丝杆⻓长度可根据客户要求定制

Administrator
打字机
返回目录
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高亮
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A-33

电机

电机
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合 电机
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合 电机

A-34

电机
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REVISION
REV. DATE DESCRIPTION DRAWN BY

D

E

F

C C

D

Linear Actuator

常州市鼎智机电有限公司

DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期 线性步进电机

技术规格书

SpecificationUNLESS OTHERWISE SPECIFIED:其余未注事项：
尺寸单位为毫米（mm). 
未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计
角度 ±1°

标准电机
Standard motor

视图 重要尺寸▲

何超

0.50 (12.70) 45.70

单叠厚电机      
45mm

双叠厚电机
65mm

0.75       (19.05)   52.05

1.00 (25.40) 58.40

1.25 (31.80) 64.80

1.50 (38.10) 71.10

2.00 (50.80) 83.80

2.50 (63.50) 96.50

合 电机
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合 电机

A-35

电机

M
6 9
.5

B A L C

12
15

1.5

2
8

3
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2
0

2
2
  A
W
G

5.24-

3
8
.1
 -0 0
.0
5

4
-4
7
.1
4
0
.2

5
6
.2

合 电机

12.70 24.20   5.80   0.00
19.05 30.55 12.15   2.15
25.40 36.90 18.50   8.50
31.75 43.25 24.85 14.85
38.10 49.60 31.20 21.20
50.80 62.30 43.90 33.90
63.50 75.00 56.60 46.60



DINGS' ELECTRICAL & MECHANICAL Co., Ltd.
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合 电机

A-36

N lbs

4.8

88

44

Z(mm/s)
Y(mm/s)
X(mm/s)
W(mm/s)
V(mm/s)
S(mm/s)
R(mm/s)

25.4
12.7
10.2
9.8
9.5
6.4
5.1
60
200

76.2
38.1
30.5
29.3
28.6
19.1
15.2
180
600

127.0
63.5
50.8
48.8
47.6
31.8
25.4
300
1000

190.5
95.3
76.2
73.2
71.4
47.6
38.1
450
1500

254.0
127.0
101.6
97.5
95.3
63.5
50.8
600
2000

381.0
190.5
152.4
146.3
142.9
95.3
76.2
900
3000

317.5
158.8
127.0
121.9
119.1
79.4
63.5
750
2500

0

11

77

66

55

44

33

22

N lbs

0

50

100

150

200

250

300

350

合 电机

以上曲线是⽤用DS-5045-003双极性恒流斩波步进驱动，在40Vdc条件下进⾏行行测试的。不不同测试条件与运⾏行行⼯工况将导致性能有所差异，合理理
的加减速将有助于提⾼高电机性能，此处供作参考。建议空载⼒力力控制在电机推⼒力力50%及以内。
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合 电机

A-37

合 电机

N lbs

44

N lbs

88

66

44

以上曲线是⽤用DS-5045-003双极性恒流斩波步进驱动，在40Vdc条件下进⾏行行测试的。不不同测试条件与运⾏行行⼯工况将导致性能有所差异，合理理
的加减速将有助于提⾼高电机性能，此处供作参考。建议空载⼒力力控制在电机推⼒力力50%及以内。
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合 电机

A-38

0.315 10.000 0.079 2.0 G 0.01 0.005
 0.375  9.525  0.025 0.6350 A  0.0032  0.0016
 0.375  9.525  0.05 1.27 D  0.0064  0.0032
 0.375  9.525  0.0625 1.5875 F  0.0079  0.004
 0.375  9.525  0.083 2.1167 H  0.0106  0.0053
 0.375  9.525  0.1 2.54 K  0.0127  0.0064
 0.375  9.525  0.125 3.175 L  0.0159  0.0079
 0.375  9.525  0.167 4.2418 P  0.0212  0.0106
 0.375  9.525  0.2 5.08 R  0.0254  0.0127
 0.375  9.525  0.25 6.35 S  0.0318  0.0159
 0.375  9.525  0.375 9.525 V  0.0476  0.0238
 0.375  9.525  0.384 9.7536 W  0.0488  0.0244

0.375 9.525 0.4    10.16 X 0.0508 0.0254
 0.375  9.525  0.5    12.7 Y  0.0635  0.0318
 0.375  9.525  1.0    25.4 Z  0.127  0.0635

电机 电 电 电 电 电机 电机

24-2120 3.0 2 1.5 3.9 680 4 47.0
24-2130 1.8 3 0.6 1.6 680 4 47.0
24-2140 1.6 4 0.4 0.9 680 4 47.0
24-2230 3.0 3 1.0 3.4 1080 4 68.3
24-2240 2.4 4 0.6 1.9 1080 4 68.3
24-2250 1.5 5 0.3 1.2 1080 4 68.3

* 当除不不尽时， 采⽤用四舍五⼊入

60系列列丝杆步进电机具有⾼高性能和较⻓长寿命，可应⽤用在推⼒力力
要求更更⾼高场合，最⼤大推⼒力力可达1050N。

 

电机

所有图纸为第⼀一视⻆角——符合ISO标准（3D模型可提供）

合 电机

注：电机绝缘等级B,温升80℃，使⽤用环境温度-20℃~55℃

*外部驱动式结构可选择φ 15.875mm丝杆装配

*电机绕组参数及丝杆⻓长度可根据客户要求定制
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A-39

电机

电机
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A-40

电机

REVISION
REV. DATE DESCRIPTION DRAWN BY

D

E

F

C C

D

Linear Actuator

常州市鼎智机电有限公司

DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期 线性步进电机

技术规格书

SpecificationUNLESS OTHERWISE SPECIFIED:其余未注事项：
尺寸单位为毫米（mm). 
未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计
角度 ±1°

标准电机
Standard motor

视图 重要尺寸▲

何超

 47.1 0.25 
 56.2 
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M10×1.5

0.50 (12.70) 45.70

单叠厚电机      
47mm

双叠厚电机
68.3mm

0.75       (19.05)   52.05

1.00 (25.40) 58.40

1.25 (31.80) 64.80

1.50 (38.10) 71.10

2.00 (50.80) 83.80

2.50 (63.50) 96.50

合 电机
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合 电机

A-41

电机
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合 电机

12.70 24.20   5.80   0.00
19.05 30.55 12.15   2.15
25.40 36.90 18.50   8.50
31.75 43.25 24.85 14.85
38.10 49.60 31.20 21.20
50.80 62.30 43.90 33.90
63.50 75.00 56.60 46.60
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合 电机

A-42

N lbs

N lbs
99

66

33

合 电机

以上曲线是⽤用DS-5045-003双极性恒流斩波步进驱动，在40Vdc条件下进⾏行行测试的。不不同测试条件与运⾏行行⼯工况将导致性能有所差异，合理理
的加减速将有助于提⾼高电机性能，此处供作参考。建议空载⼒力力控制在电机推⼒力力50%及以内。
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合 电机

A-43

合 电机

N lbs

88

N lbs

88

以上曲线是⽤用DS-5045-003双极性恒流斩波步进驱动，在40Vdc条件下进⾏行行测试的。不不同测试条件与运⾏行行⼯工况将导致性能有所差异，合理理
的加减速将有助于提⾼高电机性能，此处供作参考。建议空载⼒力力控制在电机推⼒力力50%及以内。
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合 电机

A-44

 0.625  15.875  0.1  2.54 K  0.0127  0.0064
 0.625  15.875  0.125 3.175 L  0.0159  0.0079
 0.625  15.875  0.2 5.08 R  0.0254  0.0127
 0.625  15.875  0.25 6.35 S  0.0318  0.0159
 0.625  15.875  0.5 12.7 Y  0.0635  0.0318
 0.625  15.875  1.0 25.4 Z  0.127  0.0635

* 当除不不尽时， 采⽤用四舍五⼊入

电机  
电机 电 电 电 电 电机 电机

34-2113  12.0  1.3  9.2  71.0 2370 4 76
34-2130  5.1  3.0  1.9  15.0 2370 4 76
34-2155  2.85  5.5  0.52  4.5 2370 4 76

86系列列混合式丝杆步进电机外形⼤大，动⼒力力强，具有很⾼高的性
能和耐久性，最⼤大推⼒力力可达2270N。

电机

 86 
 69.3 0.25 

3
2
0
2
0

4
 le
a
d
s

A
W
G
 2
0
#

6

 4- 6.5

 76 0.6 

 1.5 0.2 

7
3
  -0 0
.0
5 

 150 2 

57.15 

3- 7 

4
4
.4
5
 

31.7 

12.7 

 
2
8
.6
 

D

E

F

C C

D

常州市鼎智机电有限公司

DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期

UNLESS OTHERWISE SPECIFIED:其余未注事项：
尺寸单位为毫米（mm). 
未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计
角度 ±1°

视图 重要尺寸▲

李 欢

4-  6.5

合 电机

注：电机绝缘等级B,温升80℃，使⽤用环境温度-20℃~55℃

*电机绕组参数及丝杆⻓长度可根据客户要求定制
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A-45

合 电机

电机
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常州市鼎智机电有限公司

DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期

UNLESS OTHERWISE SPECIFIED:其余未注事项：
尺寸单位为毫米（mm). 
未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计
角度 ±1°

视图 重要尺寸▲

4-  6.5
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合 电机

A-46

N lbs

合 电机

以上曲线是⽤用DS-2MSD8078-2双极性恒流斩波步进驱动，在40Vdc条件下进⾏行行测试的。不不同测试条件与运⾏行行⼯工况将导致性能有所差异，合
理理的加减速将有助于提⾼高电机性能，此处供作参考。建议空载⼒力力控制在电机推⼒力力50%及以内。
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合 电机

A-47

螺纹

根据实际丝杆外径大
小来选择端部加工规

格，具体联系公司
的技术支持工程师确

认。

光轴

无加工

客户定制
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合 电机

A-48

Size 8（20mm） 和 Size 11（28mm） Size 14（35mm）和 Size 17（42mm）
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Size 8（20mm）消间隙螺母
Size 11（28mm）消间隙螺母

李欢

Size 14（35mm）消间隙螺母

Size 17（42mm）消间隙螺母

Size 23（57mm）消间隙螺母

鼎智消隙螺母

A3
图纸 1 (共1)比例:

品号:

姓名
材料

批准
标准化
工艺
审核
绘制

X.±0.76

日期

.X±0.25
.XX±0.13
.XXX±0.013

毫米（mm）英寸（inch）
.X±0.03

.XXXX±0.0005

.XX±0.01
.XXX±0.005

角度±1°
其余公差执行标准

常州市鼎智机电有限公司

DINGS’ MOTION

品名:

7
3-   5.1

R19.05

12
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40
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Size 8（20mm）消间隙螺母
Size 11（28mm）消间隙螺母

李欢

Size 14（35mm）消间隙螺母

Size 17（42mm）消间隙螺母

Size 23（57mm）消间隙螺母

鼎智消隙螺母

A3
图纸 1 (共1)比例:

品号:

姓名
材料

批准
标准化
工艺
审核
绘制

X.±0.76

日期

.X±0.25
.XX±0.13
.XXX±0.013

毫米（mm）英寸（inch）
.X±0.03

.XXXX±0.0005

.XX±0.01
.XXX±0.005

角度±1°
其余公差执行标准

常州市鼎智机电有限公司

DINGS’ MOTION

品名:

7
3-   5.1

R19.05

12

28.6
40

20

Size 23（57mm）
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 60° 
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 60° 
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2
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 30 

 3 
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8
 

Size 8（20mm）消间隙螺母
Size 11（28mm）消间隙螺母

李欢

Size 14（35mm）消间隙螺母

Size 17（42mm）消间隙螺母

Size 23（57mm）消间隙螺母

鼎智消隙螺母

A3
图纸 1 (共1)比例:

品号:

姓名
材料

批准
标准化
工艺
审核
绘制

X.±0.76

日期

.X±0.25
.XX±0.13
.XXX±0.013

毫米（mm）英寸（inch）
.X±0.03

.XXXX±0.0005

.XX±0.01
.XXX±0.005

角度±1°
其余公差执行标准

常州市鼎智机电有限公司

DINGS’ MOTION

品名:

7
3-   5.1

R19.05

12

28.6
40

20
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Size 14（35mm） Size 17（42mm）

Size 8（20mm）

消隙螺⺟母

消隙螺⺟母 消隙螺⺟母

消隙螺⺟母

Size 11（28mm）

李欢

异形螺母

螺母可定制，更多异形螺母请联系我司技术支持工程师。

异形螺母
A3

图纸 1 (共1)比例:

品号:

姓名
材料

批准
标准化
工艺
审核
绘制

X.±0.76

日期

.X±0.25
.XX±0.13
.XXX±0.013

毫米（mm）英寸（inch）
.X±0.03

.XXXX±0.0005

.XX±0.01
.XXX±0.005

角度±1°
其余公差执行标准

常州市鼎智机电有限公司
DINGS’ MOTION

品名:

李欢

异形螺母

螺母可定制，更多异形螺母请联系我司技术支持工程师。

异形螺母
A3

图纸 1 (共1)比例:

品号:

姓名
材料

批准
标准化
工艺
审核
绘制

X.±0.76

日期

.X±0.25
.XX±0.13
.XXX±0.013

毫米（mm）英寸（inch）
.X±0.03

.XXXX±0.0005

.XX±0.01
.XXX±0.005

角度±1°
其余公差执行标准

常州市鼎智机电有限公司
DINGS’ MOTION

品名:
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EK2编码器器单端输出 EK2编码器器差分输出

EK1编码器器差分输出EK1编码器器单端输出
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李欢 鼎智编码器
A3

图纸 1 (共1)比例:

品号:

姓名
材料

批准
标准化
工艺
审核
绘制

X.±0.76

日期

.X±0.25
.XX±0.13
.XXX±0.013

毫米（mm）英寸（inch）
.X±0.03

.XXXX±0.0005

.XX±0.01
.XXX±0.005

角度±1°
其余公差执行标准

常州市鼎智机电有限公司
DINGS’ MOTION

品名:
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李欢 鼎智编码器
A3

图纸 1 (共1)比例:

品号:

姓名
材料

批准
标准化
工艺
审核
绘制

X.±0.76

日期

.X±0.25
.XX±0.13
.XXX±0.013

毫米（mm）英寸（inch）
.X±0.03

.XXXX±0.0005

.XX±0.01
.XXX±0.005

角度±1°
其余公差执行标准

常州市鼎智机电有限公司
DINGS’ MOTION

品名:
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李欢 鼎智编码器
A3

图纸 1 (共1)比例:

品号:

姓名
材料

批准
标准化
工艺
审核
绘制

X.±0.76

日期

.X±0.25
.XX±0.13
.XXX±0.013

毫米（mm）英寸（inch）
.X±0.03

.XXXX±0.0005

.XX±0.01
.XXX±0.005

角度±1°
其余公差执行标准

常州市鼎智机电有限公司
DINGS’ MOTION

品名:
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51
12
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0.58
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0.45
11.33  
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7 1

.
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EK1

EK2

EK3

20 28 35 42电机

35 42 57电机

57 86电机

智
A3

图  1 ( 1):

号:

姓名

批准
标准
工
审核

制
X.±0.76

日期

.X±0.25
.XX±0.13

.XXX±0.013

毫 mm寸 inch
.X±0.03

.XXXX±0.0005

.XX±0.01
.XXX±0.005

度±1°
其余公差 标准

常州市 智机电有 公司
DINGS  MOTION

名:

EK2(适配35、42、57电机)
分辨率 50 100 192 200 250 256 360 400 500 720 900 1000 1250 2000 2500 4000 5000

单端 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

差分 A B C D E F G H I J K L M N O P Q

EK1(适配20、28、35、42电机)* ⽆无指针

分辨率 100 108 120 125 128 200 250 256 300 360 400 500

单端 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11

差分 A B C D E F G H I J K L

EK3(适配57、86电机)
分辨率 64 100 200 500 1000 1800 2000 2500 3600 4000 5000 7200 8000 10000

单端 0 1 2 3 4 5 6 7 8

差分 A B C D E F G H I J K L M

EK3编码器器单端输出 EK3编码器器差分输出
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李欢 鼎智编码器
A3

图纸 1 (共1)比例:

品号:

姓名
材料

批准
标准化
工艺
审核
绘制

X.±0.76

日期

.X±0.25
.XX±0.13
.XXX±0.013

毫米（mm）英寸（inch）
.X±0.03

.XXXX±0.0005

.XX±0.01
.XXX±0.005

角度±1°
其余公差执行标准

常州市鼎智机电有限公司
DINGS’ MOTION

品名:
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李欢 鼎智编码器
A3

图纸 1 (共1)比例:

品号:

姓名
材料

批准
标准化
工艺
审核
绘制

X.±0.76

日期

.X±0.25
.XX±0.13
.XXX±0.013

毫米（mm）英寸（inch）
.X±0.03

.XXXX±0.0005

.XX±0.01
.XXX±0.005

角度±1°
其余公差执行标准

常州市鼎智机电有限公司
DINGS’ MOTION

品名:
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EK6编码器器差分输出

EK5编码器器

EK5适配20、28、35、42电机)* 有指针

分辨率 360 500 512 1000 1024 2000 2048

单端 0 1 2 3 4 5 6

差分 A B C D E F G

 

Preliminary datasheet - Confidential for internal use only 
 

Package Dimension 
 

 
 
Mounting consideration 

 
All dimension in mm 
Note: 1. No limit for cover with hole option 
 
Pin configuration 
 

 
 

Pin  Differential Single Ended(TTL) 
1 GND GND 
2 Ch A+ Ch A+ 
3 Ch A- NA 
4 Vcc Vcc 
5 Ch B+ Ch B+ 
6 Ch B- NA 
7 Ch I- NA 
8 Ch I+ Ch I+ 

EK4(适配35、42、57外驱式、固定式和旋转式电机)
分辨率 48 96 100 125 192 200 250 256 384 400 500 512 800 1000 1024 2048

单端 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15

差分

EK4编码器器35、42单端输出 EK4编码器器57单端输出

R15.50   0.610
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TECHNICAL PARAMETERS

REVISION

REV. DATE DESCRIPTION DRAWN BY
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Linear Actuator

11E2034A4-050-004

常州市鼎智机电有限公司
DINGS' MOTION

MFG'D   工艺
A3

SHEET 1 OF 1SCALE:

DWG NO.

TITLE:

DATE 日期 线性步进电机

技术规格书
Specification

2011.12.15

UNLESS OTHERWISE SPECIFIED:
其余未注事项：
DIMENSIONS ARE IN MILLIMETERS
尺寸单位为毫米（mm). 
TOLERANCES AS BELOW:
未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计

ANGLE  ±1° 角度 ±1°

.X ±0.04 X. ±1
.XX ±0.01

.XXX ±0.005
.XXXX ±0.0005

.X ±0.25
.XX ±0.13

.XXX ±0.013

珠海科域

视图 重要尺寸 ▲

李欢

EK6(适配28、35、42电机)* ⽆无指针

分辨率 100 200 400 500 1000 2000 10000 ⾮非标定制

差分 0 1 2 3 4 5 6
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电

电 电机
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14-507
A3

图  1 ( 1):

号:

姓名

批准
标准
工
审核

制
X.±0.76

日期

.X±0.25
.XX±0.13

.XXX±0.013

毫 mm寸 inch
.X±0.03

.XXXX±0.0005

.XX±0.01
.XXX±0.005

度±1°
其余公差 标准

常州市 智机电有 公司
DINGS  MOTION

名:

1 . 额定电压：DC24V± 1 0%；
2. 电阻：89.4Ω ± 5%；
3. 功率：6.44W；
4. 静扭矩⼤大于1 .3N.m；
5. 绝缘等级F级；
6. 转⼦子转动惯量量：1 .47x1 0-6kg.m2；
7. 绝缘电阻：⼤大于1 00兆欧（DC500V测量量）

1 . 额定电压：DC24V± 1 0%；

2. 电阻：89.4Ω ± 5%；

3. 功率：6.44W；

4. 静扭矩⼤大于1 .3N.m；

5. 绝缘等级F级；

6. 转⼦子转动惯量量：1 .47x1 0-6kg.m2；

7. 绝缘电阻：⼤大于1 00兆欧（DC500V测量量）

8. 绝缘耐压：AC1 800V历时1 秒钟
9. 衔铁吸引时间：50ms；
1 0. 衔铁释放时间：20ms；
1 1 . 回转间隙⼩小于1 .5°
1 2. 紧急刹⻋车次数：200次
1 3. 机械寿命：200万次
1 4. 噪⾳音⽆无异响，⼩小于60分⻉贝；
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14-508
A3

图  1 ( 1):

号:

姓名

批准
标准
工
审核

制
X.±0.76

日期

.X±0.25
.XX±0.13

.XXX±0.013

毫 mm寸 inch
.X±0.03

.XXXX±0.0005

.XX±0.01
.XXX±0.005

度±1°
其余公差 标准

常州市 智机电有 公司
DINGS  MOTION

名:

1 . 额定电压：DC24V± 1 0%；
2. 电阻：94.4Ω ± 5%；
3. 功率：6.1 W；
4. 静扭矩⼤大于0.32N.m；
5. 绝缘等级F级；
6. 转⼦子转动惯量量：1 .37x1 0-7kg.m2；

7. 绝缘电阻：⼤大于1 00兆欧（DC500V测量量）

1 . 额定电压：DC24V± 1 0%；

2. 电阻：89.4Ω ± 5%；

3. 功率：6.44W；

4. 静扭矩⼤大于1 .3N.m；

5. 绝缘等级F级；

6. 转⼦子转动惯量量：1 .47x1 0-6kg.m2；

7. 绝缘电阻：⼤大于1 00兆欧（DC500V测量量）

8. 绝缘耐压：AC1 800V历时1 秒钟
9. 衔铁吸引时间：50ms；
1 0. 衔铁释放时间：20ms；
1 1 . 回转间隙⼩小于1 .5°
1 2. 紧急刹⻋车次数：200次
1 3. 机械寿命：200万次

Work order

LABEL

LEAD WIRE CONFIGURATION

 16 

 
2
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TECHNICAL PARAMETERS

，我司

REVISION

REV. DATE DESCRIPTION DRAWN BY

D

E

F

C C

D

Linear Actuator

常州市鼎智机电有限公司
DINGS' MOTION

MFG'D   工艺

TITLE:

DATE 日期 线性步进电机

技术规格书
SpecificationUNLESS OTHERWISE SPECIFIED:

其余未注事项：

尺寸单位为毫米（mm). 

未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计

角度 ±1°

东莞三信精密

视图 重要尺寸 ▲

何超

电 电机
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电机使用

1 ）丝杆步进电机+导轨结构

2）丝杆步进电机+导柱结构

3）固定轴式丝杆步进电机，直接连接负载结构

贯通轴式+导轨

贯通轴式+导柱

固定轴式，直连负载

外部驱动+导轨

外部驱动+导柱

使用

Administrator
打字机
返回目录

Administrator
高亮




DINGS' ELECTRICAL & MECHANICAL Co., Ltd.

www.dingsmotion.com

合 电机

A-55

使用

电

使用
1 ）电机各部分拆卸后可能导致异物的进⼊入或者对各部分的组装精度造成不不利利影响, 请勿⾃自⾏行行拆卸；
2）注意保护丝杆不不受到径向⼒力力，在取⽤用和安装电机过程中严禁⽤用⼿手直接提、拉、握丝杆；
3）丝杆上出⼚厂已涂覆专⽤用油脂，使⽤用过程中⽆无需再次添加润滑油脂。安装时注意保护油脂不不被擦掉，禁⽌止加涂⾮非
本⼚厂提供的润滑油脂；
4）丝杆电机属精密部件，为了了保证螺⺟母的寿命，丝杆表⾯面应注意防颗粒灰尘；
5）禁⽌止取⽤用电机过程中电机跌落和电机的碰撞；
6）注意引出线的保护，不不可⽤用⼒力力提拉引出线；
7）如为恒流驱动，请将驱动器器电流RMS均值电流设定为接近电机额定电流，建议不不超过额定电流，过载电流可
能会导致电机过热甚⾄至烧坏；
8）电机使⽤用环境温度：-22℃ 55℃；
9）电机运⾏行行中，尽可能避免电机失步或顶死的现象，为了了保证寿命，电机负载要低于运⾏行行速度时电机推⼒力力的50%。
固定轴式电机需限定在⾏行行程范围内做直线运动，不不得超程使⽤用，否则会造成内部螺⺟母损伤；电机使⽤用过程中请避免
冲击负载、急停、急启，否则电机使⽤用寿命将会受到影响，具体应⽤用请咨询销售⼯工程师；
1 0）电机贮存条件：常温下贮存，相对空⽓气湿度不不⼤大于75%，清洁，通⻛风良好，且不不能含有腐蚀性⽓气体。

1 ）⼀一般驱动器器连接⽅方式

控制单元

（用户控制器）

驱动单元

（驱动器）

执行单元

（电机）
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电机不转

接线不良 重新紧固各连接

驱动器报警 检查后断电重启

电机卡死 负载归零，外接结构保持顺畅

电机定子烧坏 与我公司联系，进行整修

电机起转后运转
不均匀

发生共振 改变运行速度，增加细分数

丝杆弯曲 与我公司联系，进行整修

电机缺相 与我公司联系，进行整修

电机震动，声响
异常

低频共振区 调节驱动器细分数，改变运行速
度，避开共振区

电机缺相 与我公司联系，进行整修

电机发热异常

驱动器电流过大 调节电流至额定范围内 

供电电压过高 减少供电电压

静态时间过长 静态半流减半，或调至更小

电机失步
负载端负载过大 减小负载，或者重新选型

编程需要做升降频 电机运行做加减速

电机无力和出力

驱动器故障 维修或更换驱动

降低 客户自行调节

螺母磨损严重 与我公司联系，进行整修

电机丝杆弯曲或
端部跳动过大

运输过程中造成
安装和使用不当 与我公司联系，进行整修

其他故障 请及时与我们联系

使用

1 20电机 0.8kgf.cm 1.0kgf.cm Ø2.6/Ø3.2 M2.5或M3
及以下

2 28电机 0.8kgf.cm 4.0kgf.cm  Ø2.6/Ø3.2 M2.5或M3
及以下

3 35/42电机 4.0kgf.cm 5.5kgf.cm 5.5kgf.cm Ø3.2 M3及以下

4 57电机 6.0kgf.cm 6.0kgf.cm Ø3.5/Ø5.1 M3或M5
及以下

5 86电机  18kgf.cm  Ø7.0/Ø8.0 M6及以下
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滚珠丝杆步进电机有五种尺⼨寸，外形尺⼨寸从20mm⾄至57mm，滚珠丝杆电机为外部驱动式。从

0.005mm/步到 0.1mm/步，有多种步⻓长可选。最⼤大推⼒力力可达1600N，全系可选配编码器器。

命名⽅方式

丝杆导程代码表

20 系列列混合式滚珠丝杆步进电机

28 系列列混合式滚珠丝杆步进电机

35 系列列混合式滚珠丝杆步进电机

42 系列列混合式滚珠丝杆步进电机

57 系列列混合式滚珠丝杆步进电机

选购配件

使⽤用说明

A-58

A-59

A-60

A-63         

A-66

A-69

A-72

A-75

A-78

www.dingsmotion.com

DINGS' ELECTRICAL & MECHANICAL Co., Ltd. 合 电机

A-57

Administrator
打字机
返回目录

Administrator
高亮




www.dingsmotion.com

DINGS' ELECTRICAL & MECHANICAL Co., Ltd.合 电机

A-58

 1 7E21 1 0BS24-100RSEK2-001

 42系列列混合式滚珠丝杆步进电机
 外部驱动式电机
 2相1 .8度
 单叠厚
 1 .0 A
 滚珠螺杆外径导程2mm
 4 线
 丝杆⻓长度: 1 00mm
 螺纹右旋
 标准末端光轴
 EK2单端输出，192线分辨率
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外径
导程

Φ4 Φ5  Φ6 Φ6 Φ8 Φ6 Φ8 Φ10 Φ12

1.0 mm * * * * * *

2.0 mm * * * * * * * *

2.5 mm * *

4.0 mm * *

5.0 mm * * *

6.0 mm * * *

8.0 mm * *

10.0 mm * * * * * * *

12.0 mm * *

15.0 mm *

20.0 mm *

*表示电机可配置丝杆

Administrator
打字机
返回目录

Administrator
高亮




www.dingsmotion.com

DINGS' ELECTRICAL & MECHANICAL Co., Ltd.合 电机

A-60

电机

电机

电机 电 电 电 电 机

8E2004  3.5  0.4  8.8  2.8 4 20

8E2105  2.55  0.5  5.1  1.5 4 27.2

8E2205  4.4  0.5  8.8  2.7 4 38.1

20 /Electrical parameters

形 /Dimensions

Model NO.
Rated

Voltage(V)
Current
(A)

Resistance
( )

Inductance
(mH)

Lead wire
No.

Motor length
“L”(mm)

8E2004 3.5 0.4 8.8 2.8 4 22 max

8E2105 2.55 0.5 5.1 1.5 4 28 max

8H2205 4.4 0.5 8.8 2.7 4 40 max

合 电机
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0401 0402

Ф0.8 Ф0.8

1 1

右旋

Ф3.3 Ф3.3

3.7×1 2.7×1

SCM415H

HRC58~62

Anti-rust oil 防锈油

BS0401 23 4 17 11 15 17 3.4 C7 ±0.05 0.12 0.03 560 790
BS0402 23 4 19 11 15 17 3.4 C7 ±0.05 0.12 0.03 420 570
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BS0402 (mm/s)
BS0401 (mm/s)

2
1
60
200

4
2

120
400

5
2.5
150
500

10
5

300
1000

20
10
600
2000

30
15
900
3000

40
20

1200
4000

50
25

1500
5000

3.52

3.08

2.64

2.2

1.76

1.32

0.88

0.44

0

N lbs

0

2

8

6

4

10

12

16

14

(2.0)BS0402 

(1.0)BS0401 

6.6 

5.5

4.4

3.3

2.2

1.1

0

N lbs

0

5

10

15

20

25

30

2
1
60
200

4
2

120
400

5
2.5
150
500

10
5

300
1000

20
10
600
2000

30
15
900
3000

40
20

1200
4000

50
25

1500
5000

驱动电压：24VDC，驱动器器型号：DS-2422-001。更更改驱动电压和驱动会直接影响电机推⼒力力，建议空载⼒力力控制在电机推⼒力力50%及以内。
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电机

电机

电机 电 电 电 电 机

11E2110  2.1 1.0  2.1 1.5 4 33.5

11E2209  3.9 0.95  4.1 4.0 4 45

28 /Electrical parameters

形 /Dimensions

Model NO.
Rated

Voltage(V)
Current(
A)

Resistance
( )

Inductance
(mH)

Lead wire
No.

Motor length
“L”(mm)

11E2105 4.55 0.5 9.1 4.8 4 34 max

11E2110 2.1 1.0 2.1 1.2 4 34 max

11E2209 3.9 0.95 4.1 4.0 4 45 max

11E2216 2.4 1.6 1.5 1.3 4 45 max

30° 30°

W

H

4-  X

C

E

B

A D
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SR0601 26 4 17 13 16 20 3.4 ±0.05 0.12 0.03 680 1200
SR0602 28 4 17 15 19 22 3.4 ±0.05 0.12 0.03 750 1450
SR0606 27 4 17 14 16 21 3.4 5 ±0.05 0.12 0.03 870 1600
SR0610 27 4 23 14 16 21 3.4 7.5 ±0.05 0.12 0.03 950 1650
SR0504 24 4 22 12 16 18 3.4 ±0.05 0.12 0.03 470 720

0601 0602 0606 0610 0504

Ф0.8 Ф0.8 Ф0.8 Ф1.2 Ф0.8

1 1 2 2 1

右旋

Ф5.3 Ф5.1 Ф5.2 Ф5.0 Ф4.3

3.7×1 2.7×1 1.6×2 1.2×2 2.7×1

SCM415H

HRC58~62

防锈油

C7

合 电机
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35.2

30.8

26.4

22.0

17.6

13.2

8.8

4.4

0

N lbs

0

20

80

60

40

100

120

160

140

2.0
5.0
3.0
1.0
0.5
30
100

4.0
10.0
6.0
2.0
1.0
60
200

10.0
25.0
15.0
5.0
2.5
150
500

8.0
20.0
12.0
4.0
2.0
120
400

20.0
50.0
30.0
10.0
5.0
300
1000

30.0
75.0
45.0
15.0
7.5
450
1500

40.0
100.0
60.0
20.0
10.0
600
2000

50.0
125.0
75.0
25.0
12.5
750
2500

60.0
150.0
90.0
30.0
15.0
900
3000

BS0504 (mm/s)
BS0610 (mm/s)
BS0606 (mm/s)
BS0602 (mm/s)
BS0601 (mm/s)

2.0
5.0
3.0
1.0
0.5
30
100

4.0
10.0
6.0
2.0
1.0
60
200

10.0
25.0
15.0
5.0
2.5
150
500

8.0
20.0
12.0
4.0
2.0
120
400

20.0
50.0
30.0
10.0
5.0
300
1000

30.0
75.0
45.0
15.0
7.5
450
1500

40.0
100.0
60.0
20.0
10.0
600
2000

50.0
125.0
75.0
25.0
12.5
750
2500

60.0
150.0
90.0
30.0
15.0
900
3000

55

44

33

22

11

0

N lbs

0

50

100

150

200

250

(1.0)BS0601 

(2.0)BS0602 

(10.0)BS0610 

(4.0)BS0504 

(6.0)BS0606 

驱动电压：24VDC，驱动器器型号：DS-2422-001。更更改驱动电压和驱动会直接影响电机推⼒力力，建议空载⼒力力控制在电机推⼒力力50%及以内。
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电机

电机

电机 电 电 电 电 机

14E2110 3.5 1.0 3.5 3.6 4 33.6

14E2115 2.7 1.5 1.8 1.9 4 33.6

14E2210 6.0 1.0 6.0 7.2 4 45.6

14E2215 4.0 1.5 2.7 3.2 4 45.6

35 /Electrical parameters

形 /Dimensions

Model NO.
Rated

Voltage(V)
Current(
A)

Resistance
( )

Inductance
(mH)

Lead wire
No.

Motor length
“L”(mm)

14E2105 6.6 0.5 13.2 14 4 35 max

14E2110 3.5 1.0 3.5 3.6 4 35 max

14E2115 2.7 1.5 1.8 1.9 4 45 max

14E2205 12 0.5 24 29 4 47max

14E2210 6 1.0 6 7.2 4 47max

14E2215 4.0 1.5 2.7 3.2 4 47max

30° 30°

W

H

4-  X

C

E

B

A D

合 电机
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BS0601 26 4 17 13 16 20 3.4 ±0.05 0.12 0.03 680 1200
BS0602 28 4 17 15 19 22 3.4 ±0.05 0.12 0.03 750 1450
BS0606 27 4 17 14 16 21 3.4 5 ±0.05 0.12 0.03 870 1600
BS0610 27 4 23 14 16 21 3.4 7.5 ±0.05 0.12 0.03 950 1650
BS0801 29 4 17 16 18 23 3.4 ±0.05 0.12 0.03 780 1650
BS0802 37 5 24 20 22 29 4.5 ±0.05 0.12 0.03 2400 4100

BS0802.5 29 4 16 16 18 23 3.4 ±0.05 0.12 0.03 1850 3000
BS0805 31 4 28 18 20 25 3.4 ±0.05 0.12 0.03 1850 3000
BS0808 31 4 20 18 20 25 3.4 6 ±0.05 0.12 0.03 2200 3800
BS0810 31 4 20 18 20 25 3.4 7 ±0.05 0.12 0.03 2200 3800
BS0812 31 4 24 18 20 25 3.4 6 ±0.05 0.12 0.03 2200 3800

0601 0602 0606 0610 0801 0802 0802.5 0805 0808 0810 0812

Ф0.8 Ф0.8 Ф0.8 Ф1.2 Ф0.8 Ф1.5875 Ф1.5875 Ф1.5875 Ф1.5875 Ф1.5875Ф1.5875

1 1 2 2 1 1 1 1 2 2 2

右旋

Ф5.3 Ф5.1 Ф5.2 Ф5.0 Ф7.3 Ф6.6 Ф6.3 Ф6.6 Ф6.7 Ф6.7 Ф6.7

3.7×1 2.7×1 1.6×2 1.2×2 3.7×1 3.7×1 2.7×1 2.7×1 1.6×2 1.6×2 1.6×2

SCM415H

HRC58~62

防锈油

C7
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BS0610 (mm/s)
BS0606 (mm/s)
BS0602 (mm/s)
BS0601 (mm/s)

5.0
3.0
1.0
0.5
30
100

10.0
6.0
2.0
1.0
60
200

25.0
15.0
5.0
2.5
150
500

20.0
12.0
4.0
2.0
120
400

50.0
30.0
10.0
5.0
300
1000

75.0
45.0
15.0
7.5
450
1500

100.0
60.0
20.0
10.0
600
2000

125.0
75.0
25.0
12.5
750
2500

150.0
90.0
30.0
15.0
900
3000

55

44

33

22

11

0

N lbs

0

50

100

150

200

250

(1.0)BS0601 

(2.0)BS0602 

(10.0)BS0610 

(6.0)BS0606 

BS0610 (mm/s)
BS0606 (mm/s)
BS0602 (mm/s)
BS0601 (mm/s)

5
3
1

0.5
30
100

10
6
2
1
60
200

25
15
5

2.5
150
500

20
12
4
2

120
400

50
30
10
5

300
1000

75
45
15
7.5
450
1500

100
60
20
10
600
2000

125
75
25

12.5
750
2500

150
90
30
15
900
3000

99

88

77

66

55

44

33

22

11

0

N lbs

0

100

50

200

150

300

250

350

400

450

(1.0)BS0601 

(2.0)BS0602 

(10.0)BS0610 

(6.0)BS0606 

驱动电压：24VDC，驱动器器型号：DS-2422-001。更更改驱动电压和驱动会直接影响电机推⼒力力，建议空载⼒力力控制在电机推⼒力力50%及以内。
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电机

电机

电机 电 电 电 电 机

17E2110 3.80 1.0 3.80 5.0 4 34.1

17E2115 2.78 1.5 1.85 2.2 4 34.1

17E2212 4.56 1.2 3.80 8.0 4 48.1

17E2225 2.25 2.5 0.90 1.8 4 48.1

42 /Electrical parameters

形 /Dimensions

Model NO.
Rated

Voltage(V)
Current(
A)

Resistance
( )

Inductance
(mH)

Lead wire
No.

Motor length
“L”(mm)

17E2105 7.2 0.5 14.4 19.8 4 35 max

17E2110 3.8 1.0 3.8 5.0 4 35 max

17E2115 2.78 1.5 1.85 2.2 4 45 max

17E2212 4.56 1.2 3.8 8.0 4 49max

17E2225 2.25 2.5 0.9 1.8 4 49max

30° 30°

W

H

4-  X

C

E

B

A D
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0801 0802 0802.5 0805 0808 0810 0812

Ф0.8 Ф1.5875 Ф1.5875 Ф1.5875 Ф1.5875 Ф1.5875 Ф1.5875

1 1 1 1 2 2 2

右旋

Ф7.3 Ф6.6 Ф6.3 Ф6.6 Ф6.7 Ф6.7 Ф6.7

3.7×1 3.7×1 2.7×1 2.7×1 1.6×2 1.6×2 1.6×2

SCM415H

HRC58~62

防锈油

C7

BS0801 29 4 17 16 18 23 3.4 ±0.05 0.12 0.03 780 1650
BS0802 37 5 24 20 22 29 4.5 ±0.05 0.12 0.03 2400 4100

BS0802.5 29 4 16 16 18 23 3.4 ±0.05 0.12 0.03 1850 3000
BS0805 31 4 28 18 20 25 3.4 ±0.05 0.12 0.03 1850 3000
BS0808 31 4 20 18 20 25 3.4 6 ±0.05 0.12 0.03 2200 3800
BS0810 31 4 20 18 20 25 3.4 7 ±0.05 0.12 0.03 2200 3800
BS0812 31 4 24 18 20 25 3.4 6 ±0.05 0.12 0.03 2200 3800

合 电机
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BS0812 (mm/s)
BS0810 (mm/s)
BS0808 (mm/s)
BS0805 (mm/s)
BS0802.5 (mm/s)
BS0802 (mm/s)
BS0801 (mm/s)

6
5
4

2.5
1.25

1
0.5
30
100

12
10
8
5

2.5
2
1
60
200

60
50
40
25

12.5
10
5

300
1000

24
20
16
10
5
4
2

120
400

30
25
20

12.5
6.25

5
2.5
150
500

90
75
60

37.5
18.75

15
7.5
450
1500

120
100
80
50
25
20
10
600
2000

150
125
100
62.5
31.25

25
12.5
750
2500

180
150
120
75

37.5
30
15
900
3000

210
175
140
87.5
43.75

35
17.5
1050
3500

110

99

88

77

66

55

44

33

22

11

0

N lbs

0

100

50

200

150

300

250

400

350

500

450
(1.0)BS0801 

(2.0)BS0802 

(2.5)BS0802.5 

(10.0)BS0810 (12.0)BS0812 

(5.0)BS0805 

(8.0)BS0808 

BS0812 (mm/s)
BS0810 (mm/s)
BS0808 (mm/s)
BS0805 (mm/s)
BS0802.5 (mm/s)
BS0802 (mm/s)
BS0801 (mm/s)

6.0
5.0
4.0
2.5
1.3
1.0
0.5
30
100

12.0
10.0
8.0
5.0
2.5
2.0
1.0
60
200

60.0
50.0
40.0
25.0
12.5
10.0
5.0
300
1000

24.0
20.0
16.0
10.0
5.0
4.0
2.0
120
400

30.0
25.0
20.0
12.5
6.3
5.0
2.5
150
500

90.0
75.0
60.0
37.5
18.8
15.0
7.5
450
1500

120.0
100.0
80.0
50.0
25.0
20.0
10.0
600
2000

150.0
125.0
100.0
62.5
31.3
25.0
12.5
750
2500

180.0
150.0
120.0
75.0
37.5
30.0
15.0
900
3000

176

154

132

110

88

66

44

22

0

N lbs

0

100

200

300

400

500

600

700

800

(1.0)BS0801 

(2.0)BS0802 

(2.5)BS0802.5 

(10.0)BS0810 (12.0)BS0812 

(5.0)BS0805 

(8.0)BS0808 

驱动电压：24VDC，驱动器器型号：DS-2422-001。更更改驱动电压和驱动会直接影响电机推⼒力力，建议空载⼒力力控制在电机推⼒力力50%及以内。
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电机

电机

电机 电 电 电 电 机

23E2120 3.5 2.0 1.75 4.1 4 45

23E2130 2.4 3.0 0.8 1.7 4 45

23E2225 5.0 2.5 2.0 5.2 4 65

23E2240 2.8 4.0 0.7 2.0 4 65

57 /Electrical parameters

形 /Dimensions

Model NO.
Rated

Voltage(V)
Current(
A)

Resistance
( )

Inductance
(mH)

Lead wire
No.

Motor length
“L”(mm)

23E2110 6.4 1.0 6.4 16.4 4 47 max

23E2120 3.5 2.0 1.75 4.1 4 47 max

23E2130 2.4 3.0 0.8 1.7 4 47 max

23E2210 11.5 1.0 11.5 32 4 66max

23E2225 5.0 2.5 2.0 5.2 4 66max

23E2240 2.8 4.0 0.7 2.0 4 66max

30° 30°

W

H

4-  X

C

E

B

A D

合 电机
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合 电机

1002 1004 1005 1010 1015 1020 1202 1210

Ф1.5875 Ф2.0 Ф2.0 Ф2.0 Ф2.0 Ф1.5875 Ф1.5875 Ф2.381

1 1 1 2 2 4

右旋

Ф8.6 Ф8.2 Ф8.2 Ф8.4 Ф8.4 Ф8.7 Ф10.6 Ф10.2

3.7×1 2.7×1 2.7×1 1.6×2 1.6×2 0.7×4 3.7×1 1.7×2

SCM415H

HRC58~62

防锈油

C7

BS1002 40 5 24 23 25 32 4.5 ±0.05 0.12 0.03 2700 5300
BS1004 41 5 28 24 26 33 4.5 ±0.05 0.12 0.03 3000 5200
BS1005 40 5 26 23 25 32 4.5 ±0.05 0.12 0.03 3000 5200
BS1010 40 5 24 23 25 32 4.5 6 ±0.05 0.12 0.03 3300 5900
BS1015 40 5 33 23 25 32 4.5 6 ±0.05 0.12 0.03 3300 6400
BS1020 37 5 23 20 22 29 4.5 5 ±0.05 0.12 0.03 2100 4000
BS1202 42 5 24 25 27 34 4.5 ±0.05 0.12 0.03 3000 6400
BS1210 41 5 30 24 26 33 4.5 9.5 ±0.05 0.12 0.03 5100 9800
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BS1210(mm)
BS1202(mm)
BS1020(mm)
BS1015(mm)
BS1010(mm)
BS1005(mm)
BS1004(mm)
BS1002(mm)

5.0
1.0
10.0
7.5
5.0
2.5
2.0
1.0
30
100

10.0
2.0
20.0
15.0
10.0
5.0
4.0
2.0
60
200

75.0
15.0
150.0
112.5
75.0
37.5
30.0
15.0
450
1500

20.0
4.0
40.0
30.0
20.0
10.0
8.0
4.0
120
400

30.0
10.0
100.0
75.0
50.0
25.0
20.0
10.0
300
1000

25.0
5.0
50.0
37.5
25.0
12.5
10.0
5.0
150
500

100.0
20.0
200.0
150.0
100.0
50.0
40.0
20.0
600
2000

125.0
25.0
250.0
187.5
125.0
62.5
50.0
25.0
750
2500

150.0
30.0
300.0
225.0
150.0
75.0
60.0
30.0
900
3000

250

200

150

100

50

0

N

0

200

400

300

100

600

800

1000

900

700

500

BS1210(mm)
BS1202(mm)
BS1020(mm)
BS1015(mm)
BS1010(mm)
BS1005(mm)
BS1004(mm)
BS1002(mm)

1.5
1.0
10.0
7.5
5.0
2.5
2.0
1.0
30
100

3.0
2.0
20.0
15.0
10.0
5.0
4.0
2.0
60
200

22.5
15.0
150.0
112.5
75.0
37.5
30.0
15.0
450
1500

6.0
4.0
40.0
30.0
20.0
10.0
8.0
4.0
120
400

15.0
10.0
100.0
75.0
50.0
25.0
20.0
10.0
300
1000

7.5
5.0
50.0
37.5
25.0
12.5
10.0
5.0
150
500

30.0
20.0
200.0
150.0
100.0
50.0
40.0
20.0
600
2000

37.5
25.0
250.0
187.5
125.0
62.5
50.0
25.0
750
2500

150.0
30.0
300.0
225.0
150.0
75.0
60.0
30.0
900
3000

175.0
35.0
350.0
262.5
175.0
87.5
70.0
35.0
1050
3500

200.0
40.0
400.0
300.0
200.0
100.0
80.0
40.0
1200
4000

450

400

350

300

250

200

150

100

50

0

N

0

400

200

1000

800

600

1400

1200

1600

1800

驱动电压：40VDC，驱动器器型号：DS-5045-003。更更改驱动电压和驱动会直接影响电机推⼒力力，建议空载⼒力力控制在电机推⼒力力50%及以内。

合 电机
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螺纹

根据实际丝杆外径大
小来选择端部加工规

格，具体联系公司
的技术支持工程师确

认。

光轴

无加工

客户定制
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EK2编码器器单端输出 EK2编码器器差分输出

EK1编码器器差分输出EK1编码器器单端输出
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李欢 鼎智编码器
A3

图纸 1 (共1)比例:

品号:

姓名
材料

批准
标准化
工艺
审核
绘制

X.±0.76

日期

.X±0.25
.XX±0.13
.XXX±0.013

毫米（mm）英寸（inch）
.X±0.03

.XXXX±0.0005

.XX±0.01
.XXX±0.005

角度±1°
其余公差执行标准

常州市鼎智机电有限公司
DINGS’ MOTION

品名:
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李欢 鼎智编码器
A3

图纸 1 (共1)比例:

品号:

姓名
材料

批准
标准化
工艺
审核
绘制

X.±0.76

日期

.X±0.25
.XX±0.13
.XXX±0.013

毫米（mm）英寸（inch）
.X±0.03

.XXXX±0.0005

.XX±0.01
.XXX±0.005

角度±1°
其余公差执行标准

常州市鼎智机电有限公司
DINGS’ MOTION

品名:
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李欢 鼎智编码器
A3

图纸 1 (共1)比例:

品号:

姓名
材料

批准
标准化
工艺
审核
绘制

X.±0.76

日期

.X±0.25
.XX±0.13
.XXX±0.013

毫米（mm）英寸（inch）
.X±0.03

.XXXX±0.0005

.XX±0.01
.XXX±0.005

角度±1°
其余公差执行标准

常州市鼎智机电有限公司
DINGS’ MOTION

品名:

0.8
7
22

 
0.

51
12

.
5

 

 
0.58
14.61  

 
0.45
11.33  

0.
7 1

.
6

EK1

EK2

EK3

20 28 35 42电机

35 42 57电机

57 86电机

智
A3

图  1 ( 1):

号:

姓名

批准
标准
工
审核

制
X.±0.76

日期

.X±0.25
.XX±0.13

.XXX±0.013

毫 mm寸 inch
.X±0.03

.XXXX±0.0005

.XX±0.01
.XXX±0.005

度±1°
其余公差 标准

常州市 智机电有 公司
DINGS  MOTION

名:

EK2(适配35、42、57电机)* 有指针

分辨率 50 100 192 200 250 256 360 400 500 720 900 1000 1250 2000 2500 4000 5000

单端 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

差分 A B C D E F G H I J K L M N O P Q

EK1(适配20、28、35、42电机)* ⽆无指针

分辨率 100 108 120 125 128 200 250 256 300 360 400 500

单端 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11

差分 A B C D E F G H I J K L

EK3(适配57、86电机)
分辨率 64 100 200 500 1000 1800 2000 2500 3600 4000 5000 7200 8000 10000

单端 0 1 2 3 4 5 6 7 8

差分 A B C D E F G H I J K L M

EK3编码器器单端输出 EK3编码器器差分输出
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李欢 鼎智编码器
A3

图纸 1 (共1)比例:

品号:

姓名
材料

批准
标准化
工艺
审核
绘制

X.±0.76

日期

.X±0.25
.XX±0.13
.XXX±0.013

毫米（mm）英寸（inch）
.X±0.03

.XXXX±0.0005

.XX±0.01
.XXX±0.005

角度±1°
其余公差执行标准

常州市鼎智机电有限公司
DINGS’ MOTION

品名:

 
0.47
11.94  

 
0.
51

12
.9
5
 

0.8
5

21
.63  

0.45
11.33  

0.
74 18
.8
9

 
1.22
31.05  

 
1.
86

47
.1
4
 

 
0.65
16.59  

 
1.22
31.05  

 
2.
04

51
.7
6
 

 
0.65
16.59  

1.1
1

R2
8.1
9

 
2.
84

72
.1
4
 

 
0.65
16.59  

1.1
1

R2
8.1
9

 
2.
99

75
.9
5
 

 0.65
16.59

 

李欢 鼎智编码器
A3

图纸 1 (共1)比例:

品号:

姓名
材料

批准
标准化
工艺
审核
绘制

X.±0.76

日期

.X±0.25
.XX±0.13
.XXX±0.013

毫米（mm）英寸（inch）
.X±0.03

.XXXX±0.0005

.XX±0.01
.XXX±0.005

角度±1°
其余公差执行标准

常州市鼎智机电有限公司
DINGS’ MOTION

品名:
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EK5编码器器

EK5(适配20、28、35、42电机)* 有指针

分辨率 360 500 512 1000 1024 2000 2048

单端 0 1 2 3 4 5 6

差分 A B C D E F G

 

Preliminary datasheet - Confidential for internal use only 
 

Package Dimension 
 

 
 
Mounting consideration 

 
All dimension in mm 
Note: 1. No limit for cover with hole option 
 
Pin configuration 
 

 
 

Pin  Differential Single Ended(TTL) 
1 GND GND 
2 Ch A+ Ch A+ 
3 Ch A- NA 
4 Vcc Vcc 
5 Ch B+ Ch B+ 
6 Ch B- NA 
7 Ch I- NA 
8 Ch I+ Ch I+ 

EK6编码器器差分输出

EK4(适配35、42、57外驱式、固定式和旋转式电机)
分辨率 48 96 100 125 192 200 250 256 384 400 500 512 800 1000 1024 2048

单端 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15

差分

EK4编码器器35、42单端输出 EK4编码器器57单端输出

R15.50   0.610

15.30   0.602
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TECHNICAL PARAMETERS

REVISION
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Linear Actuator

11E2034A4-050-004

常州市鼎智机电有限公司
DINGS' MOTION

MFG'D   工艺
A3

SHEET 1 OF 1SCALE:

DWG NO.

TITLE:

DATE 日期 线性步进电机

技术规格书
Specification

2011.12.15

UNLESS OTHERWISE SPECIFIED:
其余未注事项：
DIMENSIONS ARE IN MILLIMETERS
尺寸单位为毫米（mm). 
TOLERANCES AS BELOW:
未注公差按以下标准：

毫米 mm英寸 inch

客户 Customer

Checkd 审核

Name 姓名

APPV'D 批准
QA        质量

DRAWN 设计

ANGLE  ±1° 角度 ±1°

.X ±0.04 X. ±1
.XX ±0.01

.XXX ±0.005
.XXXX ±0.0005

.X ±0.25
.XX ±0.13

.XXX ±0.013

珠海科域

视图 重要尺寸 ▲

李欢

EK6(适配28、35、42电机)* ⽆无指针

分辨率 100 200 400 500 1000 2000 10000 ⾮非标定制

差分 0 1 2 3 4 5 6
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使用

使用

外驱式滚珠丝杆电机是电机轴与丝杆轴⼀一体型结构，所以⽆无论是丝杆轴还是电机
轴任意⼀一⽅方损坏，都不不能维修。敬请谅解。

1 .使⽤用时请仔细阅读使⽤用说明，并严格遵守安全注意事项。

2.敲击本产品，摔落或者对其施加超过规定值的轴向负载，径向负载，会导致产品损坏，请谨慎操作。

3.开箱后请检查产品是否有异常，是否与订购产品⼀一致。

4.若分解各部件，会导致异物进⼊入，并使组装精度降低，所以请勿拆解。

5.若异物进⼊入，将会导致滚珠损坏，缩短寿命或者功能失效。

6.使⽤用时请涂抹润滑剂，2-3 个⽉月检查⼀一次，并补充。使⽤用过程油脂变脏，请擦去旧油脂并涂新。

7.请勿在超过规定的负载，许⽤用转速等规格值的状态下使⽤用。

8.滚珠丝杆螺⺟母发⽣生超程时，会导致钢珠脱落，从⽽而引起动作不不良。螺⺟母发⽣生超程，我司将提供有偿维修。

9.请勿拉扯电机导线。电机导线⽤用于固定，请勿⽤用于活动⽤用途。

10.负载条件及使⽤用驱动器器不不同，电机转矩速率的规格值也将不不同。

11 .在规格范围内，步进电机拥有共振点。请避开共振点使⽤用。

1 .发⽣生异味，异常声⾳音，冒烟，异常发热，振动时，请⽴立即停⽌止运⾏行行，切断电源。

2.使⽤用的电流不不能超过额定电流。

3.电机可能因为负载条件及使⽤用的驱动器器⽽而异常发热。

使⽤用时，请将电机表⾯面温度控制在80℃以下。

4.请确认接线⽅方式，驱动⽅方式以及相序。错误接线将会导致电机异常动作。

5.请勿强⾏行行弯曲，拉扯，夹住电机导线。

6.动作中请勿接触活动部位。

7.进⾏行行电机耐压试验及绝缘测试，请断开与控制器器的连接。

8.维护检查前，请切断驱动器器的输⼊入电源。

使用
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使用

使用
1 .请勿在环境温度超过0-40℃，环境湿度超过20-80%RH，有结露露，腐蚀性⽓气体，易易燃⽓气体的场所使⽤用。

2.请勿在产⽣生强电场，强磁场的场所使⽤用。

3.请勿在有铁粉等粉体，尘埃，油雾，切削液，⽔水份，盐份，有机溶剂发⽣生或⻜飞散的场所使⽤用。

4.请勿在经常发⽣生振动的场所已经有冲击，真空等特殊环境下使⽤用。

（1）滚珠丝杠副在使⽤用过程，是严禁灰尘或切屑污物进⼊入，因此必须装有防护装置。

（2）滚珠丝杠副在机床上外露露，应采⽤用封闭的防护罩，如采⽤用螺旋弹簧钢带套管，伸缩套管以及折叠式套管

等。安装时，将防护罩的⼀一端连接在滚珠螺⺟母的侧⾯面。另⼀一端固定在滚珠丝杠的⽀支承座上。

（3）滚珠丝杠副位于隐蔽位置，采⽤用密封圈防护。密封圈装在螺⺟母的两端。分接触式和⾮非接触式两种密封

圈。

（1 ）滚珠丝杠副通常采⽤用锂基润滑脂和主轴油两种润滑剂。润滑脂⼀一般加在螺纹滚道和螺⺟母的壳体空间内，

主轴油则经过壳体上的注油孔注⼊入螺⺟母的空间内。

（2）使⽤用过程中，每半年年更更换⼀一次润滑脂，清洗旧脂，涂上新脂。⽤用主轴油润滑的滚珠丝杠副，可在机床每

班⼯工作前加油⼀一次。
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永磁式丝杆步进电机有三种尺⼨寸，外形尺⼨寸分别为20mm，25mm，36mm，每⼀一尺⼨寸有三种

结构可选--外部驱动式、贯通轴式和固定轴式。从0.00625mm/步到0.3333mm/步，有多种步

⻓长可选。电机最⼤大推⼒力力可达115N。

命名⽅方式

选型指南

20 系列列永磁式丝杆步进电机

25 系列列永磁式丝杆步进电机

36 系列列永磁式丝杆步进电机

A-81

A-82

A-83

A-87

A-91                 

DINGS' ELECTRICAL &MECHANICAL Co., Ltd. 电机
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E 25 P 1A 4 A 05 001

1 2 3 4 5 6 7 10

1 电机种类

  E = 外部驱动式

  N = 贯通驱动式

  K = 固定轴式

2  电机尺⼨寸

  20

  25

  36

3 PM电机缩写 
4  安装⽅方式

  A = 配备安装板与接线盒

  B = 只配备安装板

  C = 只配备接线盒

  D = ⽆无安装板和接线盒

5 电机步距⻆角

  1 = 7.5°
  2 = 15°
6  电机极性

  4 = 双极性

  6 = 单极性

 7  导程代码

 8  电机绕组电压

  05=5V
  12=12V
 9  固定轴为有效⾏行行程

        贯通轴为丝杆⻓长度

        外部驱动为丝杆超出安装端⾯面⻓长度

10  

8

X

9

 E25PA14AA05-X-001
 Φ 25mm机座

 外部驱动式配备安装板与接线盒
 2相7.5度
 额定电压5V
 “ A” 导程 (0.025˝/0.635 mm)
 4 线
 丝杆超出安装端⾯面⻓长度Xmm
 定制序列列号001  
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指南

电机
7.5° 15°

Φ20 Φ3.5

0.6096 0.0127 0.0254

35 3.4

AA

1.2192 0.0254 0.0508 B

2.4384 0.0508 0.1016 J

Φ25 Φ3.5

0.6096 0.0127 0.0254

65 3.9

AA

1.2192 0.0254 0.0508 B

2.4384 0.0508 0.1016 J

Φ36 Φ6.35

0.6096 0.0127 0.0254

115 5.6

AA

1.2192 0.0254 0.0508 B

2.4384 0.0508 0.1016 J

电机 和电机 指南
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电机

双极性

电机 固定轴式、贯通轴式、外部驱动式

7.5° 15°

电 5V 12V 5V 12V

电 380mA 160mA 380mA 145mA

电 13Ω 74.5Ω 13Ω 83.5Ω

电 8.5mH 45mH 6mH 40mH

3.4W

1.05gcm²

B级

电 100MΩ

35g

mm inch mm inch

7.5°

0.6096 0.024 0.0127 0.0005 AA

1.2192 0.048 0.0254 0.0010 B

2.4384 0.096 0.0508 0.0020 J

15°

0.6096 0.024 0.0254 0.0010 AA

1.2192 0.048 0.0508 0.0020 B

2.4384 0.096 0.1016 0.0040 J

电

电机
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14 13.5±0.25 40.5±0.25 30.5

18 17.5±0.25 48.5±0.25 34.5

25 24.5±0.25 62.5±0.25 41.5

31 30.5±0.25 74.5±0.25 47.5
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电机

电

mm inch mm inch

7.5°

0.6096 0.024 0.0127 0.0005 AA

1.2192 0.048 0.0254 0.0010 B

2.4384 0.096 0.0508 0.0020 J

15°

0.6096 0.024 0.0254 0.0010 AA

1.2192 0.048 0.0508 0.0020 B

2.4384 0.096 0.1016 0.0040 J

电机

双极性

电机 固定轴式、贯通轴式、外部驱动式

7.5° 15°

电 5V 12V 5V 12V

电 370mA 160mA 370mA 160mA

电 13.5Ω 70Ω 13.5Ω 70Ω

电 15mH 75mH 11mH 55mH

3.85W

1.08gcm²

B级

电 100MΩ

50g
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13 10.5±0.25 36.5±0.25 29.5

18 15.5±0.25 46.5±0.25 34.5

25 22.5±0.25 60.5±0.25 41.5

31 28.5±0.25 72.5±0.25 47.5
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电机
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力

（
N
）

2.4384(J)

0.6096(AA)

0.6096(AA)

1.2192(B)

0.6096(AA)

1.2192(B)

2.4384(J)

1.2192(B)

0.6096(AA)

J (mm/s)
B (mm/s)
AA (mm/s)

10
5

2.5
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20.2
10.2
5.1

500
400
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20.4
10.2
1000
800
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15.2
7.6
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2.4384(J)

0.6096(AA)

0.6096(AA)

1.2192(B)

0.6096(AA)

1.2192(B)

2.4384(J)

1.2192(B)

0.6096(AA)

J (mm/s)
B (mm/s)
AA (mm/s)

10
5

2.5
250
200

20.2
10.2
5.1

500
400

40.8
20.4
10.2
1000
800

30.4
15.2
7.6

750
600

50.8
25.4
12.7
1250
1000

60.8
30.4
15.2
1500
1200

J (mm/s)
B (mm/s)
AA (mm/s)

20
10
5.0
500
200

40.4
20.4
10.2

1000
400

81.6
40.8
20.4
2000
800

60.8
30.4
15.2
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600

101.6
50.8
25.4
2500
1000

121.6
60.8
30.4
3000
1200

J (mm/s)
B (mm/s)
AA (mm/s)
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5.0
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40.4
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400

81.6
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800
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电机

电机

双极性

电机 固定轴式、贯通轴式、外部驱动式

7.5° 15°

电 5V 12V 5V 12V

电 560mA 230mA 560mA 230mA

电 9Ω 52Ω 9Ω 52Ω

电 13mH 85mH 9.5mH 62mH

5.6W

8.5gcm²

B级

电 100MΩ

120g

电

mm inch mm inch

7.5°

0.6096 0.024 0.0127 0.0005 AA

1.2192 0.048 0.0254 0.0010 B

2.4384 0.096 0.0508 0.0020 J

15°

0.6096 0.024 0.0254 0.0010 AA

1.2192 0.048 0.0508 0.0020 B

2.4384 0.096 0.1016 0.0040 J
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16 12±0.25 41±0.25 31.5

25 22±0.25 53±0.25 40.5

38 34±0.25 89±0.25 53.5
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本产品样本版权属于常州市鼎智机电有限公司，未得到公司的批准或授权，

常州市鼎智机电有限公司致⼒力力于其产品功能的改进⼯工作。基于该原因，产
品的技术规格亦会受到更更改。如遇上述情况恕不不另⾏行行通知。

常州市鼎智机电有限公司拥有产品的最终解释权。

不不得复制和转载使⽤用该样本的任何内容。
★

★

★

常州市鼎智机电有限公司
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